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2 Prazisionsmodule PSK

Systematik derKurzbezeichnungen

Kurzbezeichnung Beispiel: ‘ PSK - 050 - NN
System = Prazisionsmodul

Fiihrung = Integrierte KugelSchienenfiihrung

Antrieb = Kugelgewindetrieb

GroéBe 050 / 060 / 090

Ausfiihrung = Normalausfihrung

Generation = Produktgeneration 2

Anderungen gegeniiber Generation 1

— PSK 040 in Generation 2 nicht verfligbar

— Zwei Genauigkeitsklassen

— Vier Schmierausfiihrungen

— Verbesserte technische Daten

— Neue Kugelgewindetriebe fir PSK-050

— Glatter Hauptkorper (seitliche Befestigung entfallt)
- Kapitel ,,Schaltsystem*

— Neue Motore

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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Prazisionsmodule PSK | Produktbeschreibung und Technische Daten

Produktbeschreibung

Rexroth Prazisionsmodule sind prazise, einbaufertige Linearsysteme mit hohen Leistungsmerkmalen bei kompakten
Abmessungen. Rexroth bietet ein glinstiges Preis-Leistungs-Verhaltnis und kurze Lieferzeiten.

Aufbau

» Drei BaugrofBen: PSK-050, -060, -090

» Glattes, kompaktes und steifes Prazisions-Stahlprofil mit integrierten Rexroth Fiihrungslaufbahnen und
bearbeiteter Anschlagkante

» Rexroth Prazisions-Kugelgewindetrieb mit integrierter Dichtung (Prazisionsklasse)

» Ein oder zwei Tischteile aus Stahl in den Ausflihrungen Standard oder Lang

» Tischteil mit Gewinden und Stiftbohrungen

» Schutz der Einbauelemente durch wahlbare Blech- oder Bandabdeckung

Herausragende Eigenschaften

>
>
>

>

Hochsteifes und hochprazises Linearsystem mit kleinsten Abmessungen

Bearbeitete Anschlagkante am Hauptkorper ermoglicht schnelle Montage und leichtes Ausrichten
Flexible Einsatzmoglichkeiten dank zwei Genauigkeitsklassen:

- N=Normalklasse

- P=Prazisionsklasse

Vier unterschiedliche Schmierausfiihrungen:

- Standardbefettung (LSS)

- Konserviert (LPG)

- Vorbereitet flir den Anschluss an Zentralschmieranlagen fiir FlieBfett (LCF)

- International verfligbares Standardfett der Reinraumgtite > 1000 nach Fed. Std 209 (LSC)

Anbauteile

vV vVvVvyVvyvwvyveypy

Motoranbauten mit Flansch und Kupplung oder iber Riemenvorgelege
Anbausatze flir Motore nach Kundenwunsch

Wartungsfreie Servomotore mit wahlbarer Bremse und angebautem Feedback
Einstellbare Sensoren liber den gesamten Verfahrweg

Befestigungskanal aus Aluminiumprofil fir Sensoren

Verschiedenes Anschlusszubehor

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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PSK ohne Abdeckung

PSK mit Blechabdeckung PSK mit Bandabdeckung

PSK mit Flansch und Kupplung und angebautem Motor PSK mit Riemenvorgelege und angebautem Motor

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10



6 Prazisionsmodule PSK | Produktbeschreibung und Technische Daten

Produktbeschreibung

Hinweise zu den Schmierausfiihrungen

LSS:

» Grundschmierung durch Bosch Rexroth

» Schmierfett Dynalub 510 (PSK-060, -090) oder Dynalub 520 (PSK-050)
» Nachschmierung mit Handfettpresse

LPG:

» Kugelschienenflihrungssystem und Kugelgewindetrieb nur konserviert
» Nachschmierung mit Handfettpresse

» Grundschmierung durch Anwender erforderlich

LCF:

Grundschmierung durch Bosch Rexroth

Schmierfett Dynalub 520 (NLGI-Klasse 00)

vVvYVvyyvyy

LSC:

Grundschmierung durch Bosch Rexroth

Schmierfett Tribol GR 100-2 PD oder Tribol GR 100-00 PD
Nachschmierung mit Handfettpresse

vvyyvwvyysy

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10

Vorbereitet fiir den Anschluss an Zentralschmieranlagen fiir FlieBfett (NLGI-Klasse 00 nach DIN 51818)

Optional erhaltlicher Steckanschluss (gerade oder winklig 90°) fiir Anschluss an Zentralschmieranlagen
FlieBfettschmierung nur mit Einleitungs-Verbrauchsschmieranlagen lber Kolbenverteiler verwenden

International verfligbares Standardfett der Reinraumgiite > 1000 nach Fed. Std 209



Produktbeschreibung und Technische Daten | Prazisionsmodule PSK

Lieferform

Prazisionsmodule mit Kugelschienenfiihrung und Kugelgewindetrieb werden komplett montiert geliefert.

Motoranbau

Insofern eine Kombination aus Motor und Motoranbau gewahlt wurde, erfolgt der Anbau der Komponenten gemal Abbil-
dung. Die Lage des Motorsteckers kann ebenfalls gewahlt werden. Weiterfiihrende Hinweise zur Motorsteckerlage siehe
Kapitel ,Konfiguration und Bestellung®.

Bei Bestellung von Motoranbauten ohne Motor, kdnnen nicht alle Teile montiert werden.

Die Endmontage muss durch den Kunden erfolgen.

Alle erforderlichen Hinweise und Parameter zum fachgerechten Anbau werden mitgeliefert.

Flansch und Kupplung (FO01)

Linearsystem

Motor

Motorstecker

Flansch und Kupplung

A WN =

Riemenvorgelege (S000, S090, S180, S270)

1 Linearsystem
2 Motor
3 Motorstecker
4 Riemenvorgelege S000
S180 S270

Wahlbare Optionen
Befestigungskanal, Schaltwinkel und Sensor liegen der Lieferung lose bei.

Schmierung
Je nach Schmierausfliihrung sind Prazisionsmodule bei Auslieferung erstbefettet oder konserviert.

Informationen zum Schmierstoff sind dem Kapitel ,,Schmierung und Wartung“ zu entnehmen.

Dokumentation
Jedem Prazisionsmodul liegen bei Auslieferung die zum Produkt gehorenden Dokumentationen bei.

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10



8 Prazisionsmodule PSK | Produktbeschreibung und Technische Daten

Tragzahlen und GrofB3en

Sinnvolle Belastung

(Empfohlener Erfahrungswert)

Im Hinblick auf die erwiinschte Lebensdauer
haben sich Belastungen fiir F,, Feomp Pis etwa
20 % der dynamischen Tragzahl C4qq als sinnvoll
erwiesen. Siehe Kapitel Berechnungsgrundlagen.

Dabei diirfen die Technischen Daten des Linearsystems
nicht Gberschritten werden.

Typeniibersicht mit Tragzahlen

\\\\‘\‘\‘

A\\‘

Typ System Fiihrung Antrieb GroBe | Tischteil (TT) Dynamische Tragzahlen (N)
Ausfiihrung | Anzahl Cso" C100?
17T 11 500 9100
050 Lang
27T 18 600 14 800
17T 11 500 9100
Standard
27T 18 600 14 800
060
17T 14 500 11 500
PSK Prazisionsmodul Schienenflihrung Kugelgewindetrieb Lang
27T 23 540 18 700
17T 27 500 21 800
Standard
27T 44 600 35 400
090
17T 35 300 28 000
Lang
27T 57 300 45 500

" Die Festlegung der dynamischen Tragzahlen und Tragmomente basiert auf 50 000 m Hubweg nach DIN ISO 14728-1.
2 pie Festlegung der dynamischen Tragzahlen und Tragmomente basiert auf 100 000 m Hubweg nach DIN ISO 14728-1.

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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T
B
ohne Abdeckung mit Blechabdeckung mit Bandabdeckung

MaBe (mm)

PSK 050 060 090
B 50 60 86
Bap 62 86 112
H 26 33 46
Hap" 40 48 68
Hap? 40 50 68
L 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 500, 600 | 150, 200, 250, 300, 400, 500, 600, 700, 800 340, 440, 540, 640, 740, 840, 940

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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Aufbau

PSK ohne Abdeckung

1 Traverse Festlager

2 Kugelgewindetrieb

3 Ein oder zwei Tischteile aus Stahl, Standard oder Lang
4 Hauptkorper mit Anschlagkante und

integrierten Flihrungslaufbahnen

Traverse Loslager

6 Sensor

()]

7 Befestigungskanal
8 Schaltfahne

PSK mit Blechabdeckung

9 Abdeckblech

10 Ein oder zwei Tischteile, Standard oder Lang
11 Tischteil, Aluminium

12 Fihrungseinheit, Stahl

1 Tischteil Standard

2 Tischteile Standard

1 Tischteil Lang

2 Tischteile Lang

1 Tischteil Standard

2 Tischteile Standard

1 Tischteil Lang

2 Tischteile Lang

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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PSK mit Bandabdeckung

13 Bandabdeckung aus nicht rostendem Stahlband
14 Ein oder zwei Tischteile, Standard oder Lang
15 Tischteil, Aluminium

16 Flihrungseinheit, Stahl

Tischteil Standard

Tischteil Lang

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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Aufbau

Ohne Motoranbau (Ausfiihrung mit Spindelzapfen)

Motoranbau mit Flansch und Kupplung

Bei allen Prazisionsmodulen kann ein Motor lber Flansch
und Kupplung angebaut werden.

Der Anbau erfolgt je nach MotorgrofBe tiber Flansch und
Kupplung oder liber die Festlagertraverse mit integriertem
Flansch.

Der Flansch dient zur Befestigung des Motors am Prazisi-

onsmodul und als geschlossenes Gehduse fiir die Kupplung.

Mit der Kupplung wird das Antriebsmoment des Motors

verspannungsfrei auf den Spindelzapfen des Prazisionsmo-

duls Ubertragen.

Hauptkorper

Festlagertraverse

Motorzentrierung

Befestigungsgewinde

Festlagertraverse mit integriertem Motorflansch
Kupplung

Angebauter Motorflansch

Motor

Befestigungskanal

O 00N hA WN=

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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Motoranbau mit Riemenvorgelege (S000 bis S270)

Bei den Prazisionsmodulen besteht die Moglichkeit, den
Motor lber ein Riemenvorgelege anzubauen.

Dadurch ist die Gesamtlange kirzer als beim Motoranbau
mit Flansch und Kupplung.

Das kompakte, geschlossene Gehause dient als Riemen-
schutz und Motortrager.

Es sind verschiedene Ubersetzungen lieferbar:
> i=1:1

» i=1:15

Das Riemenvorgelege ist in vier Richtungen montierbar:

S090 S270

Bauteile

Motor

Deckel

Umlenkgehause aus eloxiertem Aluminiumprofil
Abdeckblech

Zahnriemen

Gegenlagerung am Spindelzapfen

Riemenrader

0O NGO WON-=

Prazisionsmodul

Anbaurichtung S180
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TechnischeDaten

Allgemeine technische Daten

PSK (Abdeckung BASA |Dynamische Tragzahlen (N) Dynamische Tragmomente (Nm)
Tischteil (TT) dox P o Cbs o Cib| Cews0?|Caw100®| Mes50? | Me100® Miso?| Mg 100¥
Genauigkeits- Genauigkeits-
klasse klasse™)
Linge |Anzahl| (mm)|[N P N P
ohne / mit 1 8x1 1050, 1180 1920/ 5300| 11500 9100 170 135 79 63
050 Blechabdeckung 2 8x2| 1890 2120/ 1920| 5300/ 18600 14800| 280 220| 9,31 xLy,| 7,39 x Ly
1 8x2,5 2110 2 380 1920 5300| 11500 9100 170 135 79 63
Bandabdeckung
1 8x5 2 000 2 250 1920 5300| 18600 14800 280 220 559 443
1 4200{ 8500 11500 9100| 215 170 79 63
S 12x2| 2150| 2420
ohne / mit 2 4200{ 8500 18600| 14800 340 270| 9,31 xL,| 7,39 x L,
Blechabdeckung 1 4200 8500| 14500| 11500, 270/ 210 140 110
060 12x5 3650, 4100
2 4200| 8500 23540| 18700 430 345|11,77 x L,,| 9,34 x L,
1 4200 8500 14500 11500 270 210 140 110
Bandabdeckung 12x10{ 2400f 2700
1 4 200 8 500| 23540| 18700 430 345 883 701
1 13400 13400 27500 21800 740 560 280 220
S 16x5| 11840 13320
ohne / mit 2 13400 13400| 44600 35400 1200 955|22,31 x Ly|17,71 x L,
Blechabdeckung 1 13400 13400| 35300/ 28000 950/ 755 490 390
090 16x10 9200| 10350
2 13400 13400| 57 300| 45500 1550| 1230(28,65x L,|22,74 x L,,
1 13 400| 13400| 27 500| 21800 740 560 280 220
Bandabdeckung 16x16| 6050f 6800
1 13400| 13400| 44600/ 35400| 1200 955 2 006 1594
Kapitel ,Berechnungen® beachten.
Benennungen siehe Kapitel ,Kurzzeichen®.
" Genauigkeitsklasse: N = Normalklasse, P = Prazisionsklasse. Siehe Kapitel ,,Genauigkeit“.
2 pie Festlegung der dynamischen Tragzahlen und Tragmomente basiert auf 50 000 m Hubweg nach DIN ISO 14728-1.
3 Die Festlegung der dynamischen Tragzahlen und Tragmomente basiert auf 100 000 m Hubweg nach DIN ISO 14728-1.
4 Bei einer abhebenden Kraft F,, sind die Werte fiir Fy ., und M, i, auf maximal 75% zu begrenzen.
PSK |Abdeckung Tischteil (TT) |Maximal zulissige Belastungen
Lénge |Anzahl My max My max Mz max Fy max Fz1 max F22 max®
(Nm) (Nm) (Nm) (N) (N) (N)
ohne / mit . 1 46 22 10 1400 3 600 3100
050 Blechabdeckung 2 74 2,95 x Ly 1,40 x Ly 2 800 5900 5900
1 26 22 10 1400 3600 3600
Bandabdeckung
1 43 177 103 2 800 5900 5 900
S 1 47 22 10 1400 3 600 3100
ohne / mit 2 90 2,95 x Ly 1,40 x Ly 2 800 5900 5900
060 Blechabdeckung . 1 70 44 27 2 800 4 600 4 600
2 112 3,75 x Ly 2,85 x Ly 5 600 7 400 7 400
1 45 44 27 2 800 4 600 4 600
Bandabdeckung
1 73 280 212 5 600 7 400 7 400
S 1 105 46 20 2 000 8 700 4 500
ohne / mit 2 210 4,55 x Ly 2,00 x Ly 4 000 14 100 9100
090 Blechabdeckung . 1 210 127 56 4 000 11 200 9100
2 420 9,10 x Ly 4,00 x Ly 7 900 18 200 18 200
S 1 78 88 40 4 000 8 700 8 700
Bandabdeckung
1 127 638 359 7 900 14 100 14 100

L = Tischteil Lang; S = Tischteil Standard

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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PSK |(Abdeckung Tischteil (TT) |Bewegte Eigenmasse |Konstanten Massenberechnung Flachentrégheits-
Abdeckung Abdeckung moment
ohne | Blech | Band |ohne Blech Band
Lénge |Anzahl Mca Mca Mca|  Kg fix kg var| Kg fix kg var| Kg fix Kg var ly Iz
(kg)| (kg)| (kg)| (kg)| (kg/mm)| (kg)| (kg/mm)| (kg)| (kg/mm)| (cm*)| (cm?)
ohne / mit L 1 0,18/ 0,25 ~ . .
Blechabdeckung 2 0,36 0,51
050 S b 027 0,203 0,0041| 0,222 0,0043 1,26 13,76
Bandabdeckung - - . 0,252 0,0046
1 0,52
S 1 0,25 0,35
ohne / mit 2 0,52| 0,72 ~ . )
Blechabdeckung 1 0,34 0,48
060 L 0,366/ 0,0063| 0,393 0,0066 2,42 28,82
2 0,69| 0,97
S 1 0,5
Bandabdeckung 0,438 0,0071
1 0,94
S 1 0,79 1,03
ohne / mit 2 1,65 2,12
Blechabdeckung ] 107 139 0,638 0,012| 0,719 0,0128
090 L 8,71 115,31
2 2,2 2,84
S 1 1,17
Bandabdeckung - - - - - -/ 0,809 0,0136
1 2,25

L = Tischteil Lang; S = Tischteil Standard

Elastizitditsmodul E des Linearsystems
E =210 000 N/mm?2

Massenberechnung des Linearsystems

(ohne Motoranbau, ohne Motor) Ms = Kgfix + Kgyar - L + Meg

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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TechnischeDaten

PSK | Tischteil (TT) LiangenmaBe (mm)
Lange Anzahl | Abdeckung
ohne Blech Band
Lca Lad Lca Lad Lca Lad Lwmin Smin"
S 17T - - - - 100 27 -
050 L 17T 39,3 22,5 47,4 14,4 160 27 - 18
27T 39,3 + Ly 22,5 47,4 + Ly 14,4 - - 60
s 17T 39,3 20,5 40,0 19,8 130 30 -
060 27T 39,3 + Ly 20,5 40,0 + Ly 19,8 - - 60 25
L 17T 53,7 20,5 55,0 19,2 186 30 -
27T 53,7 + Lw 20,5 55,0 + Ly 19,2 - - 75
S 17T 57,9 30 60,0 27,9 155 35 -
090 27T 57,9 + Ly 30 60,0 + Ly 27,9 - - 90 40
L 17T 79,6 30 80,0 29,6 230 35 -
27T 79,6 + Ly 30 80,0 + Ly 29,6 - - 110
" Minimal erforderlicher Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewéhrleisten. Siehe Kapitel ,,Betriebsbedigungen”.
Bei notwendiger Unterschreitung bitte Riicksprache mit Bosch Rexroth.
L (mm) Smax (Mm)
Tischteil Lang Tischteil Lang 1 TT Standard 1 TT Lang
1TT 2TT (Band) (Band)
100 38,2 - - -
8 150 88,2 28,2 23 -
Q 200 138,2 78,2 73 -
E,‘, 250 188,2 128,2 123 63
o 300 238,2 178,2 173 113
350 288,2 228,2 223 163
400 338,2 278,2 273 213
500 438,2 378,2 373 313
600 538,2 478,2 473 413
L (mm) Smax (MmM)
Tischteil Standard Tischteil Lang Tischteil Standard | Tischteil Lang
(Band) (Band)
17T 2TT 17T 27T 17T 17T
° 150 90,2 30,2 75,8 - - -
] 200 140,2 80,2 125,8 50,8 40 -
;‘ 250 190,2 130,2 175,8 100,8 90 34
2 300 240,2 180,2 225,8 150,8 140 84
400 340,2 280,2 325,8 250,8 240 184
500 440,2 380,2 425,8 350,8 340 284
600 540,2 480,2 525,8 450,8 440 384
700 640,2 580,2 625,8 550,8 540 484
800 740,2 680,2 725,8 650,8 640 584
L (mm) Smax (MmM)
Tischteil Standard Tischteil Lang Tischteil Standard | Tischteil Lang
(Band) (Band)
17T 27T 17T 27T 17T 17T
§ 340 252,1 162,1 230,4 120,4 150 75
;‘ 440 352,1 262,1 330,4 220,4 250 175
&’ 540 452,1 362,1 430,4 320,4 350 275
640 552,1 462,1 530,4 420,4 450 375
740 652,1 562,1 630,4 520,4 550 475
840 752,1 662,1 730,4 620,4 650 575
940 852,1 762,1 830,4 720,4 750 675

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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Langenberechnung des Linearsystems

L/2
Lag/2 Smax/2 ‘ Smax/2 Lag/2
Se Seff/2 | Lw Seff/2 Se
Lca ‘
| |
I e S S W\ W D0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 _ONh=l L‘,_,',,,,, Qi ,,,,,,,, D 0 N T T 01 1 0 0 T 0 0 T ]
= 'y ‘ ‘ ﬂ ‘ =
= 7 ‘ =
L
Lange": L = seg+2 5.+ L, + Log
Uberlauf: s =2:P
Verfahrweg max.: Smax = Seff + 2 Se

" siehe Kapitel ,Berechnung” und ,Konfiguration und Bestellung®

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10
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TechnischeDaten

Antriebsdaten

PSK | Tischteil (TT) BASA Konstanten Massentriagheitsmoment Reib- Max. Max. Max.
Linge |Anzahl Abdeckung moment BFschleu- Antriebs- | Geschwindigkeit
nigung moment
ohne Blech Band
dox P Ky fix Ky fix ky fix Ky var Ky m Mgs Amax Mp Vmax
(mm)| (kgmm?)| (kgmm?)| (kgmm?)| (kgmm)| (mm?) (Nm) (m/s?) (Nm) (m/s)
8x1 0,490 0,004 | 0,025 0,04 48,4
8x2 0,513 0,004| 0,101 0,04 50,0
S i 8x2,5 0,527 0,004| 0,158 0,04 50,0
8 x5 0,671 0,004 | 0,633 0,05 50,0
8x1 0,487 0,489 0,497 0,004 | 0,025 0,03 48,4
050 - 8x2 0,502 0,509 0,541 0,004 | 0,101 0,04 50,0
8x2,5 0,510 0,521 0,571 0,004 | 0,158 0,04 50,0
8x5 0,602 0,647 0,843 0,004 | 0,633 0,04 50,0
- 8x1 0,492 0,495 0,004 | 0,025 0,04 48,4
8x2 0,521 0,535 0,004 | 0,101 0,04 50,0
2T 8x2,5 0,539 0,562 0,004| 0,158 0,04 50,0
8x5 0,718 0,808 0,004 | 0,633 0,05 50,0
12x2 0,780 0,790 0,811 0,013| 0,101 0,07 48,4
17T 12x5 0,912 0,976 1,106 0,011 0,633 0,08 50,0
12x 10 1,390 1,646 2,165 0,011 2,533 0,08 50,0
S 12 x2 0,807 0,827 0,013| 0,101 0,08 48,4 o ®
2TT 12x5 1,079 1,206 0,011 0,633 0,08 50,0 E g
o0 12x10|  2,056| 2,568 0,011] 2,533 0,09 50,0 % %
12x2 0,789 0,803 0,862 0,013| 0,101 0,07 48,4 [a) [a)
17T 12x5 0,966 1,055 1,425 0,011 0,633 0,08 50,0 % %
] 12x10| 1,605 1,963 3442| 0011| 2,533 0,08 500 ° @
12x2 0,824 0,851 0,013| 0,101 0,08 48,4
2TT 12x5 1,188 1,357 0,011 0,633 0,08 50,0
12 x 10 2,494 3,168 0,011 2,533 0,10 50,0
16 x5 4,417 4,566 4,702 0,031 0,633 0,19 50,0
17T 16 x 10 5,941 6,539 7,084 0,031 2,533 0,19 50,0
16 x 16 9,111 10,641 12,035 0,034| 6,485 0,19 50,0
s 16 x5 4,943 5,242 0,031 0,633 0,20 50,0
27T 16 x 10 8,049 9,245 0,031 2,533 0,21 50,0
16 x 16 14,506 17,566 0,034 | 6,485 0,22 50,0
090 16 x5 4,594 4,796 5,411 0,031 0,633 0,19 50,0
17T 16 x 10 6,651 7,459 9,921 0,031 2,533 0,19 50,0
16 x 16 10,926 12,995 19,298 0,034 | 6,485 0,19 50,0
- 16 x5 5,303 5,707 0,031 0,633 0,20 50,0
27T 16 x 10 9,488 11,104 0,031 2,533 0,21 50,0
16 x 16 18,189 22,326 0,034 | 6,485 0,23 50,0

Kapitel ,Berechnungen® beachten.

Benennungen siehe Kapitel , Kurzzeichen®.
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PSK | Motor BASA | Zulidssiges Reduziertes Reib- Masse Riementyp
Drehmoment Massentriagheitsmoment | moment
dox P Mgy " Mgy Jsd Jsd Mgsd Msq Mgy By By
(mm) (Nm) (Nm) | (10° kgm?) | (10 kgm?) (Nm) (kg) (kg)
i=1 i=1,5 i=1 i=1,5 i= i=1,5 i=1 i=1,5
8x1 0,21 0,14
050 | MSM019B 8x2 9,50 0,33 10,70 4,10 0,06 0,27 0,25 6AT3 6AT3
8x2,5 0,61 0,41
8x5 0,60 0,40
12x 2 0,86 0,57
MSMO019B 12x5 1,31 0,87 10,70 4,10 0,06 0,28 0,26 6AT3 6AT3
12 x 10 1,31 0,87
12x2 0,86 0,57
060 | MSM031B 12 x5 2,47 1,65 34,77 13,05 0,15 0,63 0,60 10AT3 10AT3
12x 10 2,70 1,80
12x2 0,86 0,57
MS2N03-B 12x5 2,47 1,65 34,27 12,45 0,15 0,63 0,61 10AT3 10AT3
12 x 10 2,70 1,80
16 x5 2,87 1,91
MSMO031C 16 x 10 2,87 1,91 41,50 13,30 0,15 0,67 0,64 10AT3 10AT3
16 x 16 2,87 1,91
16 x5 4,32 2,88
MSMO041B 16 x 10 5,86 3,91 233,90 79,10 0,40 1,45 1,28 16AT5 16AT5
090 16 x 16 6,43 4,29
. 16 x5 2,87 1,91
m:gxgg:g 2:11)5) 16 x 10 2,87 1,91 37,30 13,40 0,15 0,65 0,65| 10AT3 10AT3
16 x 16 2,87 1,91
16 x 5 4,32 2,88
MS2N04 16 x 10 5,86 3,91 234,40 83,60 0,40 1,42 1,32 16AT5 16AT5
16 x 16 6,43 4,29
Antriebsdaten bei Motoranbau iiber Flansch und Kupplung
PSK | Motor Kupplung Flansch und Kupplung
Mcpy" Je Mg
(Nm) (10® kgm?) (kg)
MSMO019B 1,90 2,10 0,089
MSMO031B 3,70 7,00 0,300
050 MS2N03-B 3,70 7,00 0,300
NEMA-17C - - 0,038
MSMO019B 1,90 2,10 0,126
MSMO031B 3,70 7,00 0,300
060 MS2N03-B 1,90 2,10 0,164
NEMA 23-D - - 0,123
MSMO031C 13,00 12,00 0,370
MSMO041B 9,00 61,00 0,800
090 m:;mggg 13,00 12,00 0,377
MS2N04 19,00 57,00 0,750
NEMA 23-D - - 0,272

" Werte fiir Msq / My ohne Beriicksichtigung des Motormoments.
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Diagramme Geschwindigkeit Diagramme Antriebsmomente

PSK-050
0,6 1,2
8x5 * 8x5
0 0,5 \ G 1,0
€ £
= 04 AN 20,8 |-8X2,
8 s
0,3 825 | e L AN 0.6 -8x2
8x2 s ’
X .
02F====g=====r==="7 IR T 0,4
0,1 RS2SR N P PP T 0.2 8x1
0,0 0,0
100 200 300 400 500 600 "100 200 300 400 500 600
L (mm) —==— L (mm) —=—
PSK-060
1,4 3,5
* 12x10
2 "5 £%°
E 1,0 \\ Z55112x5
é 0.8 \ EQ
> Y \ 2,0
0,6 ==—r=——m === 1,5
12x5 =~ ’
~N
0,4 S<<C — . — . ],
............................... T ——d_ 12x2
0’2 12 | T 0,5
0,0 0,0
150 250 350 450 550 650 750 150 250 350 450 550 650 750
L (mm) —=— L (mm) —=—
PSK-090
1,8 * 8,0
1,6 16x16 2 0] 16x16
g 1.4 EgoBld®0 . ____|________l____
1,2 =
§ o16x10 N\ ssop— 11—
> ’ \_\ 4.0 16x5
0,8 - ,
=~ 3,0
0.6116x5 — 11— T =~=_] ’
0,4 == 2,0
o2} — LT 1,0
0,0 0,0
340 440 540 640 740 840 940 340 440 540 640 740 840 940
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Werte fur Geschwindigkeiten und Antriebsmomente

PSK-050

Linge (mm) [100, 150, 200, 250, 300, 350, 400 500 600

BASA 8x1 8x2 8x2,5 8x5 8x1 8x2 8x2,5 8x5 8x1 8x2 8x2,5 8x5
Vimax (M/s) 0,11 0,21 0,29 0,53 0,08 0,14 0,18 0,33 0,05 0,10 0,12 0,23
M, (Nm) 0,20 0,60 0,80 1,10 0,20 0,60 0,80 1,10 0,20 0,60 0,80 1,10
PSK-060

Lange (mm) |150, 200, 250, 300, 400 | 500 600 700 800

BASA 12x2 | 12x5 | 12x10 | 12x2 | 12x5 [ 12x10 | 12x2 | 12x5 | 12x10 | 12x2 | 12x5 | 12x10 | 12x2 | 12x5 | 12x10
Vimax (M/s) 0,23 0,58 1,17 0,23 0,55 1,11 0,16 0,37 0,75 0,12 0,27 0,55 0,09 0,21 0,42
M, (Nm) 0,86 2,50 3,20 0,86 2,50 3,20 0,86 2,50 3,20 0,86 2,50 3,20 0,86 2,50 3,20
PSK-090

Lange (mm) |340, 440, 540 640 740 840 940

BASA 16x5 | 16x10 | 16x16 | 16x5 | 16x10 | 16x16 | 16x5 | 16x10 | 16x16 | 16x5 | 16x10 | 16x16 | 16x5 | 16x10 | 16x16
Vimax (M/s) 0,50 1,00 1,60 0,43 0,88 1,41 0,32 0,65 1,04 0,25 0,50 0,80 0,19 0,39 0,63
M, (Nm) 4,60 6,10 6,80 | 4,60 6,10 6,80 | 4,60 6,10 6,80 | 4,60 6,10 6,80 | 4,60 6,10 6,80
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Diagramme Genauigkeit

Allgemeiner Hinweis Alle Genauigkeitsangaben gelten im aufgespannten Zustand und gehen von einer ideal
ebenen Aufspannflache aus. Formabweichungen der Aufspannflache sind in diesen Werten

nicht berlcksichtigt.

Gemessen in Tischteilmitte

| Ps <—|—|Ps |léngs

Anschlagkante

P1 - N-Klasse P3 - N-Klasse
% S i
55
E 4 = 120 — |
: 40 ™
T 35 o 100
30 80
25 o v
20
15 40
10 20
5 0
0
100 200 300 400 500 600 700 800 900 100 200 300 400 500 600 700 800 900
L (mm)—— L (mm)—=—
P1 - P-Klasse P3 - P-Klasse
60 | 45
f 55 140 — ]
~. 50 s 35
E 45 = 30
o & 25
=3 2
25 15 /
20 V
15 — 10
10 — T | 5
5 0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900
100 200 300 400 500 600 700 800 900
L (mm)——
L (mm)—=—
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PSK

Axialspiel
Genauigkeitsklasse

N

(mm)

(mm)

050
060
090

bis 0,02 mm Spiel

bis 0,003 mm Spiel
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Antriebsstrang

Konfiguration

Last PSK Ubertragungs- Motor Regler
elemente

Die korrekte Dimensionierung und Beurteilung einer Anwendung erfordert die strukturierte Betrachtung des gesamten
Antriebsstrangs. Das Grundelement des Antriebsstrangs bildet die Konfiguration, die das Prazisionsmodul PSK, das Uber-
tragungselement (Kupplung oder Riemenvorgelege) und den Motor umfasst und in dieser Konstellation gemal Katalog
bestellt werden kann.
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Maximal zuldssige Belastungen

Bei der Auswahl von Linearsystemen sind maximale Grenzen fiir zulassige Belastungen und Krafte zu beriicksichtigen, die
im Kapitel ,Technische Daten“ zu finden sind. Die dort hinterlegten Werte sind systembedingt, d.h. diese Grenzen haben
ihren Ursprung nicht nur in der Tragzahl der Lagerstellen, sondern beinhalten darliber hinaus konstruktions- bzw. material-
bedingte Grenzen.

Bedingung fiir kombinierte Belastungen ol
y z X

My, M

<1
Fy max FZ max MX max My max MZ max

Lebensdauer der Linearfiihrung

Fur die in einem Linearsystem enthaltenen Walzlagerstellen kann die Lebensdauer anhand nachfolgender Formeln ermittelt
werden. Die lebensdauerrelevanten Walzlagerstellen in einem Linearsystem mit Kugelgewindetrieb sind die Linearfiihrung,
der Kugelgewindetrieb (Mutter) und das Festlager.

A Die rechnerische Lebensdauerangabe flir das Linearsystem wird durch den kleinsten der separat ermittelten Lebens-
dauerwerte fur Linearfiihrung, Kugelgewindetrieb oder Festlager bestimmt.

Die Linearfihrung des Linearsystems muss die Last und eventuell auftretende Prozesskrafte aufnehmen.

Kombinierte aquivalente Lagerbelastung der Fiihrung N My
Foomb =|Fy| +|Fz| + C 'V:J' c-=r

+ CM
ML M

;;—_47
)

ohne Blechabdeckung  Bandabdeckung
Abdeckung
z4 (mm)
ohne Abdeckung | Blechabdeckung | Bandabdeckung
PSK-050 13,0 27,0 27,0
PSK-060 17,5 32,5 34,5
PSK-090 24,5 46,5 46,5

L= (fc1—00)3'105m

Nominelle Lebensdauer in Metern - Foomb

Durch StoBbelastungen und Vibrationen kommen zuséatzliche Belastungen auf die Kontaktstelle zwischen Kugel und Laufbahn.
Eine genaue Bestimmung der Einsatzbedingungen ist schwierig. Jedoch sind die zuséatzlichen Belastungen umso héher je gréBer
die Verfahrgeschwindigkeit ist. Der Lastfaktor f,, (siehe Tabelle) beriicksichtigt die Auswirkungen von StéBen und Vibrationen auf
die Lebensdauer.

Einsatzbedingungen Verfahrgeschwindigkeit Lastfaktor f,

Keine StoBbelastungen und Vibrationen v < 0,25 m/s 1,0...1,2

Geringe StoBbelastungen und Vibrationen 0,25m/s <v<1m/s 1,2...1,5

MaBige StoBbelastungen und Vibrationen 1m/s<v<2m/s 1,5..2,0

Starke StoBbelastungen und Vibrationen v>2m/s 2,0...3,5

Nominelle Lebensdauer in Stunden L
L= 3600-v
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Berechnungsgrundlagen

Lebensdauer des Kugelgewindetriebs bzw. des Festlagers

Bei veranderlichen Betriebsbedingungen (Drehzahl und Belastung verdanderlich) miissen bei der Berechnung der Lebens-
dauer die mittleren Werte F,, und n,, verwendet werden.

Bei veranderlicher Drehzahl gilt fur
die mittlere Drehzahl n: T
£ R S
S Vi AL
< 3
< X .~
&) R ’ ~
O . -~
ty to t3 Zeit (sec)
[nql -ty + Iyl - to+ .+ [ng -ty
Nm = :
ges
tges = t1 +t2 L tn
Drehzahl in Beschleunigungs- und
Nat..n*tNE1n
Bremsphasen nq _ p: Ny o = -5
Bei veranderlicher Belastung und
veranderlicher Drehzahl gilt fir die Fi
mittlere Belastung F,,: = F F
T 3o mo.
S F)
2
%]
8
()
aa]
ty ty ta Zeit (sec)
o3 S nql  t4 3 ny|l 1, 3 Ingl  t,
Fn= Fq - — + [Fy| - ——- Fol - :
Nm tges Nm tges Nm tges

Nominelle Lebensdauer
Nominelle Lebensdauer L= ( c )3 108
in Umdrehungen:

Nominelle Lebensdauer L
in Stunden: Ny - 60
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Antriebsauslegung

Grundlagen

Fir die Antriebsauslegung lasst sich der Antriebsstrang in die Bereiche Mechanik und Antrieb unterteilen.

Der Bereich Mechanik umfasst die Komponenten Linearsystem und Ubertragungselemente (Riemenvorgelege, Kupplung)
sowie die Berlicksichtigung der Last.

Als elektrischer Antrieb wird eine Motor-Regler-Kombination mit den entsprechenden Leistungswerten bezeichnet.

Die Auslegung bzw. Dimensionierung des elektrischen Antriebs erfolgt am Referenzpunkt Motorwelle.

Flr eine Antriebsauslegung missen sowohl Grenzwerte als auch Basiswerte berilcksichtigt werden. Die Grenzwerte sind
einzuhalten, um die mechanischen Komponenten vor Beschadigungen zu schiitzen.

Antriebsstrang

Mechanik Antrieb

Last PSK N Ubertragungs-

L Motor || Regler
elemente

Antriebsauslegung am
Referenzpunkt Motorwelle

Technische Daten und Formelzeichen der Mechanik

Fur jede Komponente (Linearsystem, Kupplung, Riemenvorgelege) sind die entsprechenden maximal zuldssigen Grenz-
werte flir Antriebsmoment und Geschwindigkeit sowie die Basiswerte Reibmoment und Massentrdagheitsmoment zu ver-
wenden.

Folgende technische Daten mit den zugehorigen Formelzeichen werden flir den Bereich Mechanik in den Grundlagenbe-
trachtungen der Antriebsauslegung verwendet. Die in der nachfolgenden Tabelle aufgelisteten Daten befinden sich im Kapi-
tel ,Technische Daten“ oder sie werden mit Formeln gemaB den Beschreibungen auf den nachfolgenden Seiten ermittelt.

Mechanik
Last Linearsystem Ubertragungselemente
Kupplung Riemenvorgelege

Gewichtsmoment (Nm) Mg® - - _
Reibmoment (Nm) -9 Mpgs®) - Mpsg®
Massentragheitsmoment (kgm?2) i Jg2 N Jeg®)
max. zuldssige Geschwindigkeit (m/s) - Vimax?) - -
max. zuldssiges Antriebsmoment (Nm) - M4 Mcn® Mgg®)

D wert gemaB Formel ermitteln

2) Langenabhangiger Wert, Ermittlung gemal Formel

3) Wert aus Tabelle entnehmen

4 Langenabhangiger Wert, Ablesen aus Diagramm

5) zusitzlich auftretende Prozesskrifte sind als Lastmoment zu berticksichtigen
6) Bei vertikaler Einbaulage: Wert gemaB Formel ermitteln
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Antriebsauslegung

Antriebsauslegung am Referenzpunkt Motorwelle

Fur die Antriebsauslegung miissen alle relevanten Rechenwerte der im Antriebsstrang enthaltenen mechanischen Kompo-
nenten zusammengefasst bzw. reduziert auf die Motorwelle ermittelt werden. Fur eine Kombination mechanischer Kompo-
nenten innerhalb des Antriebsstrangs ergibt sich somit jeweils ein Wert fiir:

- Reibmoment Mg

— Massentragheitsmoment Jgy

- max. zulassige Geschwindigkeit Vipech (max. zuldssige Drehzahl nmech)

— max. zulassiges Antriebsmoment Myech

Ermittlung der Werte fiir die einzelnen im Antriebsstrang enthaltenen Mechanik-Komponenten bezogen auf den
Referenzpunkt Motorwelle

Reibmoment Mg

Bei Motoranbau Uber N N

Flansch und Kupplung R™ RS

Bei Motoranbau tiber N
Riemenvorgelege Mg = Mgeg + —=

Massentriagheitsmoment J,

Bei Motoranbau tber

Flansch und Kupplung Jox = Jds + e+ Je

Bei Motoranbau Uber

. (Js + Jy)
Riemenvorgelege Jex=dsg ¥ —5—

i2

Ermittlung des Massentragheitsmo-
ments der Komponente Linearsys-
tem

Js = (kJ fix T kJ var ° L) 106

Ermittlung des translatorischen
Ji= Meyx - Ky - 1076

Massentragheitsmoments der
Fremdmasse
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Maximal zuldssige Geschwindigkeit voch

Der jeweils kleinste Wert der zulassigen Geschwindigkeit aller im Antriebsstrang enthaltenen mechanischen Komponenten
bestimmt die maximal zuldssige Geschwindigkeit der Mechanik, die als Antriebsgrenze bei der Motorauslegung zu beriick-
sichtigen ist. Die maximal zulassige Geschwindigkeit bzw. Drehzahl des Linearsystems mit Kugelgewindetrieb liegt system-
bedingt immer unter den Grenzwerten fir die Komponenten Kupplung oder Riemenvorgelege und bestimmt somit die
Grenze flr die maximal zulassige Geschwindigkeit der Mechanik.

Maximal zulassige Geschwindigkeit
Vmech = Vmax

Maximal zuldssige Drehzahl
Bei Motoranbau tber

Flansch und Kupplung Nmech =

Vinech - 1000 - 60
P

Bei Motoranbau liber Voch - 1 - 1000 - 60

P

Riemenvorgelege Nmech =

Maximal zuldssiges Antriebsmoment M,¢ch

Der jeweils kleinste Wert (Minimum) des zuldssigen Antriebsmoments aller im Antriebsstrang enthaltenen mechanischen
Komponenten bestimmt das maximal zuldssige Antriebsmoment der Mechanik, das als Antriebsgrenze bei der Motorausle-
gung zu berlicksichtigen ist.

Bei Motoranbau tber Flansch und o
Kupplung Mmech = Minimum (Mcy; M)

Bei Motoranbau Uber
. - M,
Riemenvorgelege Mmech = Minimum (Mgg; T)

A Bei Betrachtung des kompletten Antriebsstrangs (Mechanik + Motor/Regler) kann das Maximaldrehmoment des
Motors auch unterhalb der Grenze der Mechanik (Muyech) liegen und somit die Grenze fiir das maximal zulassige Antriebs-
moment des Antriebsstrang bilden.

Liegt das Maximaldrehmoment des Motors liber der Grenze der Mechanik (Mpecn), dann muss das maximale Motordrehmo-
ment auf den zuldssigen Wert der Mechanik begrenzt werden!
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Antriebsauslegung

Grobe Vorauswahl des Motors
Eine grobe Vorauswahl des Motors kann anhand folgender Bedingungen vorgenommen werden.

Bedingung 1:
Die Drehzahl des Motors muss groBer oder gleich der erforderlichen Drehzahl der Mechanik sein (bis zum maximal zulassi-
gen Grenzwert).

Nmax = Nmech

Bedingung 2:

Betrachtung des Verhaltnisses der Massentragheitsmomente von Mechanik und Motor. Das Verhaltnis der Tragheitsmo-
mente dient als Indikator flir die Regelungsgiite einer Motor-Regler-Kombination. Das Massentragheitsmoment des Motors
steht in direktem Bezug zur MotorgroBe.

Jex

Verhaltnis der Massentragheitsmomente V=
Jo + Jor

Fur die Vorauswahl kénnen folgende Erfahrungswerte fiir eine hohe Regelungsglite herangezogen werden.
Hierbei handelt es sich nicht um starre Grenzen, jedoch erfordern Werte liber diesen Grenzen eine genauere
Betrachtung der Anwendung.

Anwendungsbereich Vv
Handling <6,0
Bearbeitung <1,5

Bedingung 3:

Abschatzung des Drehmomentenverhaltnisses vom statischen Lastmoment zum Dauerdrehmoment des Motors. Das Dreh-
momentverhaltnis muss kleiner oder gleich dem empirischen Wert 0,6 sein. Durch diese Bedingung werden die noch
fehlenden Dynamikwerte eines exakten Bewegungsprofils mit den erforderlichen Motormomenten lberschlagig beriick-
sichtigt.

. . Mstat
Drehmomentverhaltnis Mo <0,6
0
Statisches Lastmoment Mstat = Mg + Mg
Gewichtsmoment _ P (metme)-g
Nur bei vertikaler Einbaulage! g 2000 -7 - i

Bei Motoranbau Uber Flansch und
Kupplung: i =1

Im Kapitel = Konfiguration und Bestellung” konnen fiir die verschiedenen Linearsystem-Baugrof3en standardmaBig Konfi-
gurationen inklusive Motoranbau und Motor durch Auswahlen von Optionen erstellt werden. Durch Erfiillung der oben
genannten Bedingungen kann Uberprift werden, ob ein in der Konfiguration ausgewahlter Standardmotor von der
BaugroBe her grundsatzlich fir die Applikation geeignet ist.

Exakte Antriebsauslegung

Die grobe Vorauswahl des Motors ersetzt nicht die erforderliche genaue Antriebsberechnung mit detaillierter Momenten-
und Drehzahlbetrachtung. Fur eine exakte Berechnung des elektrischen Antriebs mit Berlicksichtigung des zugrunde lie-
genden Bewegungsprofils sind die Leistungsdaten aus den Katalogen zur ,Rexroth Antriebstechnik® heranzuziehen.

Bei der Antriebsauslegung miissen die maximal zuldassigen Grenzwerte fiir die Geschwindigkeit, das Antriebsmoment und
die Beschleunigung eingehalten werden, um die Mechanik vor Beschadigungen zu schiitzen.
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Ausgangsdaten

Die Masse 20 kg soll mit einer maximalen Geschwindigkeit

von 0,6 m/s um 340 mm bewegt werden.

Gewaihlt auf Grund der technischen Daten und der Ein-

baumaBe:

— PSK 090 ohne Abdeckung mit einem Tischteil (Standard)
Motoranbau lber Flansch und Kupplung

- Motortyp MS2NO3-DOBYN

Berechnungen | Prazisionsmodule PSK 31

340 mm

m =20 kg | €— F=0N

m =20 kg

[ W

Abschatzung der Linge L

(Flr eine erste Abschatzung wird mit
der groBtmoglichen Steigung und
somit Lange kalkuliert, da die zulas-
sige Geschwindigkeit bei zunehmen-

der Lange abnehmen kann.) Lange:

Uberlauf:

Verfahrweg max.:

Gewiahlt:

Se

Smax

L

Seff + 28 + Loy + Log
2-P=2-16 =32 mm

=S+ 28,

340 + 232 = 404 mm
404 + 579 + 30 = 491,9 mm

Standardlange L = 540 mm

Auswahl des Kugelgewindetriebes
(Vorzugsweise die kleinste Steigung
wahlen, da vorteilhaft bzgl.Auflésung
Bremsweg, Lange).

Zulassige Kugelgewindetriebe nach Diagramm
beiv=0,6 m/sund L =540 mm: KGT 16 x 10 und KGT 16 x 16;
Gewahlter Kugelgewindetrieb (kleinere Steigung): KGT 16 x 10;
VmaxfUr KGT 16 x 10 aus Diagramm: = 1,0 m/s

Berechnung der Liange L
(fur gewahlten KGT)

Lange:

Uberlauf:

Verfahrweg max.:

Gewihlt:

Se

Smax

L

2:P=2:10 = 20 mm
Seff + 2 Se

340 + 2-20 = 380 mm
380 + 579 + 30 = 4679 mm

Standardlange L = 540 mm
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Berechnungsbeispiel (Fortsetzung)

Reibmoment Mg
Mg = Mgs = 0,19 Nm (siehe ,Technische Daten®)
Massentragheitsmoment J., Tragheits- J gt
moment: & s Ut e
PSK: Js = (kJ fix T kJ var ° L)
= (5,941 + 0,031 - 540 mm) - 1076 = 22,681107%gm?
Ji = Me- kym - 1076
Fremdmasse: = 20 kg - 2,533 - 1076 kgm? = 50,66 - 1076 kgm?
Je = 12-1076 kgm?2
Kupplung: Jex = (22,681 + 50,66 + 12) - 1076 kgm?2 =85,341 - 1076 kgm?2
Maximal zuldssige Drehzahl np,ccp (Vynees - 1000 - 60)
Grenzwert Mechanik Nmech = e P
Max. zul. Geschwindigkeit: Vmeeh = Vimax = 1,0 m/s
Max. zul. Drehzahl: Nmech = (.0 1?80 - 60) = 6000 min~!

Maximale Drehzahl der

Anwendung Npech Geschwindigkeit:  Vpesn = 0,6 m/s

Grenzwert Anwendung Drehzahl: Nmech = 0,6 1?80 60 = 3600 min~"

Maximal zulédssiges

Antriebsmoment M, ,ccp, Mmech = Minimum (Mcy; Mp)

Grenzwert Mechanik Kupplung: My = 13 Nm (fir MS2NO3-DOBYN)
PSK: M, = 6,1 Nm

Antriebsmoment:  Meen = Minimum (13; 6,1) = 6,1 Nm
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Uberpriifung der Motorvorauswahl
gewahlter Motor:
MS2NO03-DOBYN mit Bremse

Ergebnis

Berechnungen | Prazisionsmodule PSK 33

Bedingung 1:

Drehzahl: nya > Nimecn; 9000 > 3600 Bedingung erfiillt — Motorauswahl in Ordnung

Bedingung 2: |
Tragheitsmomentenverhéltnis: V = ] =
mt Jbr

Motortragheit: J, = 87 - 1076 kgm?
Bremsentragheit: Jpr = 71076 kgm?

R . _ 85,341 - 107 =
Tragheitsverhaltnis: V = @7-106+7.100) 1,94
Bedingung Handling: V<6

1,94 <6 Bedingung erfiillt — Motorauswahl in Ordnung

Bedingung 3:

Drehmomentenverhéltnis: % <0,6

Statisches Lastmoment: Msc:at = Mg + M, (Horizontale Einbaulage My = 0)
= 0,19 Nm

Dauerdrehmoment

des Motors: My = 1,15Nm

Drehmomentenverhéltnis: ?’:g = 0,17
d,1 7 < 0,6 Bedingung erfiillt — Motorauswahl in Ordnung

Alle drei Bedingung erfiillt » gewahlter Motor fiir die Applikation geeignet.

PSK-090

L = 540 mm; spa = 447 mm; Ly, = 57,9 mm; dg= 16 mm; P = 10 mm;

ohne Abdeckung; Motoranbau tiber Flansch und Kupplung;

Vorauswahl Motor: MS2NO03-DOBYN mit Bremse.

Fur die exakte Auslegung des elektrischen Antriebs ist stets die Kombination
Motor-Regelgerit zu betrachten, da die Leistungsdaten (z.B. maximale Nutz-
drehzahl und maximales Drehmoment) vom verwendeten Regelgerit abhingig
sind. Hierbei sind folgende Daten zu berticksichtigen:

Reibmoment: Mg = 0,19 Nm
Massentragheitsmoment: Jox = 85,341 1076 kgm?
Geschwindigkeit: Vimech = 0,6 M/s (Nmeeh = 3600 min~T)
Grenzwert fiir Antriebsmoment: Miech = 6,1 Nm

m Das Motormoment muss antriebseitig auf 6,1 Nm begrenzt werden!
Grenzwert fuir Beschleunigung: amax = 50 m/s?

Grenzwert fiir Geschwindigkeit: Vmax = 1 m/s (Npeeh = 6000 min~T)

Neben dem Vorzugstyp MS2NO03-DOBYN kdénnen auch andere Motoren mit
identischen Anbauabmessungen adaptiert werden, wobei die Grenzwerte nicht
Uiberschritten werden diirfen.
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34 Prazisionsmodule PSK | PSK-050-NN-2

PSK-050-NN-2  Konfiguration und Bestellung

Genauigkeits- | Linge? | Anschlagkante Schmierung? | Abdeckung Antrieb Tischteil
klasse
3
wn
¢
Lm“ - » ] Linge
=5 4 2
[ S ]
0 (%] 1]
E ‘N ° k<]
kg < R
2 & £ S
W 2 | L8| =% BASA
Zao L (mm) | Links | Rechts ° Em E o dox P Standard Lang Anzahl
8x1
100
LSS 8x2
150 0 1 - - L 1 2
8x2,5
200
N
250 LPG 8x5
300 L R
8x1
350
P LCF
400
8x2
500 - - 2 S L 1 -
LsC 8x2,5
600
8x5

N Langenberechnung siehe Kapitel ,Technische Daten®.
2 siehe Kapitel ,,Schmierung und Wartung®. Schmierausfiihrung "LSC".
3) Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,,000 eintragen!

Anbausatze nach Kundenwunsch siehe Kapitel ,Anbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch*®.

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemaB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform*
(Lage der Motorstecker beachten)!
4 Motoren der entsprechenden NEMA-Spezifikation verwenden.

Aufgrund der variierenden ZapfenmaBe bei NEMA-Motoren, ist im Anbausatz keine Kupplung enthalten.

5) Zulassige Motorsteckerlage (nur bei Option ,,mit Motor®). Fiir mechanische Schnittstelle ohne Motor: Optionsbelegung ,,000“.
6) Weitere Informationenen siehe Kapitel ,Schaltsystem*®.

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10




PSK-050-NN-2 | Prazisionsmodule PSK 35

Ausfiihrung Anbau- Motor Schaltsystem® Dokumentation
schnittstelled
2
e
An- Halte-
@ ) schluss | bremse 2,
= 3} 3 [} a0
S a o 3 S
Q = o = - =
n c B Lo [ [} Lo
§ | £% 5 2|48 o| 5§
= 25 13 | L |=2|E| 88
> =wn = || E|| 20
2
FO00 @
©
S
FOO00 _ _ B _ _ _ _ _ 1%)
(ohne Flansch) e
S S
2]
o °o®
FOO1 8 & S c©
o 1) o §
c %
5 :
MSMO019B | MSMO019B-0300 | - 2 000 2
FOO1 =10 MSMO031B | MSM031B-0300 | — 2 v 090 2 w0 -
(mit Flansch) |' = [ MS2N03-B| MS2N03-BOBYN | 1 | - 180 £ 2 5=2
NEMA 17-C% - - | - 270 @ TE550
e | Sge3s
S 664 & 2
TEZLS
g wXa
TgT <S35
S SCmos
= = N Q 0
o wo <o
== £ ) 5 o w <or o
=== O
cg2z | £ 55| ° 8°8
TIERL
$180 $270 £€32 | 2 53
56 €< 2 <O
2283 | 23
2 = m
S000 ' ES2Z | & °5§
S090 i=10 000 T,z | £ EC@
5355 | B G
5180 MSMO19B | MSMO19B-0300 | = | 2 | Y | N 090 Sc 33 s 2&
5270 180 S&se | & £a
(mit Riemen- [i=1,5 270 o VW W» 7 =8
NN m (] —
vorgelege) —2499 % 38
- m
€
Flansch Motorsteckerlage 0 Beispiel:
1 o,
0° 90° 180° 270° 8. Flansch FOO1 .
e Motorsteckerlage 90
FOO1 000 090 % 180 270 Ay
Riemenvorgelege Motorsteckerlage Bgispiel:
0° 90° 180° 270° Riemenvorgelege 8279
e Motorsteckerlage 180
S000 - 090 180 % 270 9\ ¢
S090 000 090 » 180 - 19”"’(*7
g
5180 000 % 090 - 270 #
S270 000 - 180 270 %

* Standardauslieferung (Steckerlage)
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36 Prazisionsmodule PSK | PSK-060-NN-2

PSK-060-NN-2  Konfiguration und Bestellung

Genauigkeits- | Linge? | Anschlagkante Schmierung? | Abdeckung Antrieb Tischteil
klasse
3
("]
o wn
] w0 w0 L
ot - c c ange
=5 2 2
=2 g 8
€5 ° °
5 :m 2 Q
25 s 5
"o 2 | 28| 22 BASA
2o L (mm) | Links | Rechts [} Em 1=} dox P Standard Lang Anzahl
150 12 x 2
LSS
200 0 1 - S L 1|2
12x5
250
N 12 x 10
300 LPG
400 L R
500
P LCF
600 12 x 2
700 - - 2 s L 1] -
12 x5
LSC
800
12 x 10

N Langenberechnung siehe Kapitel ,Technische Daten®.
2 siehe Kapitel ,,Schmierung und Wartung®. Schmierausfiihrung "LSC".
3) Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,,000 eintragen!

Anbausatze nach Kundenwunsch siehe Kapitel ,Anbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch*®.

Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemaB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform*
(Lage der Motorstecker beachten)!
4 Motoren der entsprechenden NEMA-Spezifikation verwenden.

Aufgrund der variierenden ZapfenmaBe bei NEMA-Motoren, ist im Anbausatz keine Kupplung enthalten.

5) Zulassige Motorsteckerlage (nur bei Option ,,mit Motor®). Fiir mechanische Schnittstelle ohne Motor: Optionsbelegung ,,000“.
6) Weitere Informationenen siehe Kapitel ,Schaltsystem*®.
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PSK-060-NN-2 | Prazisionsmodule PSK 37

Ausfiihrung Anbau- Motor Schaltsystem® Dokumentation
schnittstelled
nschluss| Halte-
) —~
< %% o bremse ué’o
S 2 T ]
2| §E S 3|3 -
5 £% 5 2 | 8 0| 5%
£ ® S 1 ¥ | ¥ |=2|E| 83
=] = w = || E| =0
Q
c
FOO00 - :‘:_“
3
S
FO00 _ _ _ _ _ _ _ _ n
(ohne Flansch) @
S S
2 .
FOO1 S & 8 e
(@] ) o ®©
c =
< &b
MSMO019B | MSM0O19B-0300 | - 2 000 ° bgo
FOO1 . MSMO031B | MSM031B-0300 | - 2 090 b
. =1,0 Y N o TR
(mit Flansch) MS2N03-B | MS2N03-BOBYN | 1 - 180 S = S = Q
NEMA 23-D%) - - - 270 @ £.52%
o S5 e
£ SE23Y
o 5648 28 2
TEZYS
© Q 00w g
T g € 3
C c g >®.8
2 S o ¥ox
PN o nge< é
=550 | £ P 558k
Soz=2 & 5 © g°3g
SRR
$180 5270 223% | & 8%
EE== =
0055 | E o8
Lz99 ., 89
3000 i=1,0 Z0ooa = © m c
- MSMO019B | MSMO019B-0300 | — 2 azz=za c - ©
3090 i=1,5 000 5 2 % E?_J,
=1 O o & =
180 12100y omo318 | Msmoz1B0300 | - | 2 | v | N || 9% g2gg | ¢ 2E
$270 i=15 180 oo 2 5 £3
N v oo = ° o
(mit Riemen- [i=1,0 270 B n n ‘«é -3
vorgelege) =15 MS2NO3-B | MS2NO3-BOBYN | 1 - o S 8 E 8
E
Flansch Motorsteckerlage 0 Beispiel:
1 o,
0° 90° 180° 270° 8. Flansch FOO1 .
e Motorsteckerlage 90
FOO1 000 090 180 270 Ay
Riemenvorgelege Motorsteckerlage Bgispiel:
0° 90° 180° 270° Riemenvorgelege 8279
e Motorsteckerlage 180
S000 - 090 180 % 270 9\ ¢
S090 000 090 » 180 - 190"’37
g
5180 000 % 090 - 270 #
S270 000 - 180 270 %

* Standardauslieferung (Steckerlage)
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38 Prazisionsmodule PSK | PSK-090-NN-2

PSK-090-NN-2  Konfiguration und Bestellung

Genauigkeits- | Linge? | Anschlagkante Schmierung? | Abdeckung Antrieb Tischteil
klasse
3 (ama¥)
(7]
s
L'e % °§° % Linge
=5 £ £
8 G o e
EX 2 2
S iC s g
Za o S °
non _g = 9 - g BASA
Za L (mm) | Links | Rechts °© €Em Em dox P Standard Lang Anzahl
340 16 x5
LSS
0 1 S L 1 2
440
16 x 10
N 540 LPG
16 x 16
640 L R
P 740 LCF
16 x5
840
- - 2 S L 1 -
940
16 x 16

N Langenberechnung siehe Kapitel ,Technische Daten®.
2 siehe Kapitel ,,Schmierung und Wartung®. Schmierausfiihrung "LSC".
3) Anbausatz auch ohne Motor lieferbar. Bei Bestellung Motortyp ,,000 eintragen!
Anbausatze nach Kundenwunsch siehe Kapitel ,Anbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch*®.
Bei angebautem Servomotor erfolgt die Auslieferung ausschlieBlich gemaB der dargestellten Motormontage im Kapitel ,Lieferform*
(Lage der Motorstecker beachten)!
4 Motoren der entsprechenden NEMA-Spezifikation verwenden.
Aufgrund der variierenden ZapfenmaBe bei NEMA-Motoren, ist im Anbausatz keine Kupplung enthalten.
5) Zulassige Motorsteckerlage (nur bei Option ,,mit Motor®). Fiir mechanische Schnittstelle ohne Motor: Optionsbelegung ,,000“.
6) Weitere Informationenen siehe Kapitel ,Schaltsystem*®.
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PSK-090-NN-2 | Prazisionsmodule PSK 39

Ausfiihrung Anbau- Motor Schaltsystem® Dokumentation
schnittstelle®
2 =
b =
Anschluss| Halte-
& ] bremse 2,
S 3} 3 [} o0
S 2 o 3 S
Q c E o - [ =
0 € = o [ [ L0
g S E g S| 8 o | S
c o5 ] X | x| =2 | £ ° Q0
> =wn = || E|| 20
2
FOO00 ;fcg
3
S
FO00 _ _ _ _ _ _ _ _ %)
(ohne Flansch) 2
S S
(2]
FOO1 S0 S c©
o 1) o ;‘U
= 0
5 g
MSMO031C | MSM031C-0300 | - 2 2
MSMO041B | MSM041B-0300 | - 2 000 2 0 -
FOO1 . MS2NO03-B | MS2N03-BOBYN | 1 - 090 % = S = 2
. i=1,0 Y [N 3 o, _2T<t
(mit Flansch) MS2N03-D | MS2NO3-DOBYN | 1 | - 180 ° SESHO
3] e
MS2NO4 | MS2NO4-COBTN | 1 | - 270 £ cgg3g
NEMA 23-D9 - -1 - ° 52855
S0 w2
TgT S35
- Sy > ®.=
2 S ¥ox
Qﬁ&ﬁi o no <o
~=~35 S B R
@ 3cg2 | & 5. | © 828
ZZ2TCTC s 52 ° °
5523 | 5 82
S180 $270 22 | & £33
6055 | E oA
i=10 iz99 | S 29
- MSMO031C | MSM031C-0300 | - 2 Zoonz ] o c
S000 i=15 azzo c =28
=1.0 — & \Z/ ﬁ 1S -
S090 L= L7 \iSM041B | MSMO041B-0300 | - | 2 000 9355 | & SE
S180 i=15 v 090 S5 2a S =<
$270 i = 1,0/ MS2N03-D | MS2N03-DOBYN | 1 | - 180 LCoee | F 28
. . A %]
(mit Riemen- |i = 1,5| MS2N03-B | MS2NO3-BOBYN | 1 | - 270 YN @ L3 °
- 3]
vorgelege) [i=1,0| MS2N04 | MS2NO4-COBTN | 1 | - - o ©
i=1,5 MS2NO4 | MS2N04-BOBTN | 1 - E
Flansch Motorsteckerlage 0 Beispiel:
1 o,
0° 90° 180° 270° 8o (] Flansch FOO1 .
e Motorsteckerlage 90
FOO1 000 090 % 180 270 Ay
Riemenvorgelege Motorsteckerlage Bgispiel:
0° 90° 180° 2700 Riemenvorgelege 8279
e Motorsteckerlage 180
S000 - 090 180 % 270 9\ ¢
S090 000 090 » 180 - 19”"’(*7
g
5180 000 % 090 - 270 #
S270 000 - 180 270 %

* Standardauslieferung (Steckerlage)

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10



40

Prazisionsmodule PSK | MaBbilder

PSK ohne Abdeckung

Darstellungen in unterschiedlichen MaBstiben

L/2 1
I—ad/2 s‘ma\></2 Lw smax/2 I—ad/2
Se seff/2 ‘ seff/2 Se
Lea
T | _ _
) o - AV W\ W W \ W \ W \ Y \ Y W \ W \ W \ W\ H | I}\:) AW\ W \ W \ W W \ W \ W W \ W \ W \ W \ W\ ¥ .
R N @ ‘ L~ |Hs
T = E i i
A L, C Ty T Ty Fy
Q NxT=27
L
Ausfiihrung
Ein oder zwei Tischteile A Gy Lu Gy
Standard M M,
- A \ 7S <
& e el _@' ©
VWA W WU WV W W W R WO LW\ WO \ W T WP W VW VW Y W VW VW VR W
LV O O O O G A W W WY
7 W oo S
s ! P8¢ 5 "
——
A
Ausfiihrung Antriebswagen G, Lw Gy
Em oder zwei Tischteile Mg My,
ang
¢ 7S ) J 7S $
'_l’ & ¢ deo Bepy & 11 &
AUV W WU W W W W W W WO WY AV W 0\ W W\ W WL WA
‘_L AW W W W W W W W MO O MWW N W W
R & oo G o & .
Gy Gy
Cc1 Schmieranschluss
— / My
727 ¢ ﬁ§ﬂ1
< ~N i
[igfa) T S AR
7 \ Anschlag- A nZ 7 &M 1 i€l
L kante Ds_I[1] |
2| Dy < Eq
- Bs | By
B
PSK |MaBe (mm)
Al B| Bj By| 9Bp H7 Bc| Bs| C| C4|9Dg| 9Dg|@Dz h7| Eq| E3| F4q G| G4 Gy| H| Hq
Abdeckung Abdeckung Abdeckung Tischteil
ohne [mit ohne [mit ohne |mit Standard |Lang
050 |2,5| 50(32,8 6| 47 25(33,7| 62| 25|28,5| 2,5 8| 4,5 23| 23| 10| 25| 55| 30 -| 15| 26| 16
060 | 3,1| 60(40,0] 20| 62 28|40,7| 86| 30(30,0| 2,5/ 10| 5,5 33| 23| 11| 30| 74| 30 9| 15| 33| 21
090 |4,5| 86(/54,5| 33| 88 40|59,4| 112| 46(38,0| 2,5/ 11| 6,5 40| 28| 13| 46| 100| 46 15| 23| 46| 29
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MaBbilder | Prazisionsmodule PSK 41
Darstellungen in unterschiedlichen MaBstdben
L/2 ‘
\
Lad/2 smax/2 LW Smax/2 I—a\d/2
S 2
La e Seft/ ) Seif/2 Se Lo
ca
L
o o | VW W W W VO W W W\ O W \ W — - VW W o o [
T ‘:ﬁﬂi " ; ) ) Alil
T = Z@ ‘ i ! ! ‘m
_— P——Mn
S c T T ‘ T Fi
NxT=2
L
Ausfiihrung Lw W
Ein oder zwei Tischteile ¢
Standard A= s | ]
& 7
5}
2 7
A— o ] [
Antriebswagen
L
) | - \ Mg
Ausfiihrung |
Ein oder zwei Tischteile [ & s | [ & |
._L O}
[ ¢ | | e &—
G3 ‘
A-A -
‘ B, ‘ Schmieranschluss My
Gy ‘Ir—YQn N \QﬁL‘V |mQ le
T ( — °ARN?
I\ o
& A ARG ’6‘“ @T\ (O} T O *'*'*@J'*'* 7
Q A\ T Y < &
RIC H k s P‘ & & =
\ Anschlag- . m ~Z =2
L. kante Ds ‘ ‘ < Eq
Dy B,
Bs
B
Hz| Hs| Ha| Hs| Hap| Hu| Lap|Lca ||-wmin Lw min| Lz Mg My Mx| T| T4
Tischteil Abdeckung
Standard |Lang Standard|Lang Stan- |Lang ohne mit Tg :1:0
ohne Abdeckung | mit Abdeckung |d3rd .% Eo
x -
29,2|31,0|37,5(25,5| 40| 19| 9,0 -| 39,3 —-| 47,4 - 60| 15|M4-6,0 tief| M4—-14 tief| @4H7-5 tief| M3-8 tief| 80 o §
[}
37,9|37,9|46,7|31,9| 48| 22| 9,0 39,3| 53,7 40 55 60 75| 18|M5-8,5 tief| M5-15 tief| @5H7-8 tief| M4-8 tief| 100 % o
51,5/51,2(65,0(44,0| 68| 30(12,5 57,9| 79,6 60 80 90| 110| 25|M6-9,0 tief| M6-22 tief| @6H7-8 tief|M6-12 tief| 100
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Prazisionsmodule PSK | MaBbilder

PSK mit Bandabdeckung

Darstellungen in unterschiedlichen MaBstdben )
L/2
Lad/2 Smax/2 smax/2 Lad/2
Se Seff/ 2 Lea Seff/ 2 Se
N Lap Lap
=) e —— ——
L g + ¥ B [
v N A
o L Nz Nz B <
Tz _ .. L0 T
L —— ¥
4 L, C T4 T _ T Fi
NxT=2
L
Ausfiihrung G4
Tischteil Standard My Mg
A ——
o5 O & & ¢ o 5
|[ . NSO : ]
. \PAA .
0]
’L : DA : L!“
| . NPANAY .
4 | a I — <
|
A —
G1 G1 G1
My Mg
Ausfiihrung ‘
Tischteil Lang B o 4 CY ("; & P pa) 5
r| P VarVary FarVarVary H
\PAA \PAA
o
_L‘ H P VarVany FanVarVany H
NPANPA NPANPAN
A-A
Schmieranschluss
Cs Mx
Y A
[ — 2
[ s g _#
e : ‘@
5| & R =S S b N |
SIS | ©) “\&Jﬁ ol
/- Anschlag- _+ C% 1 ‘ @
L, kante é1
B4
PSK |MaBe (mm)
A B B4 B,| @B, H7| B¢ Bs c c4 oD«| @Ds| @D;h7| E4 E] Fi G Gq
Tischteil
Standard |Lang
050 2,5 50f 32,8 - 25| 49,0 25| 28,5 2,5 8 4,5 23 23 10 40 25 25
060 3,1 60| 40,0 38 28| 58,5 30( 30,0 2,5 10 5,5 33 23 11 50 45 30
090 4,5 86| 54,5 48 40| 84,0 46| 38,0 2,5 11 6,5 40| 28| 13| 65 60 40
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MaBbilder | Prazisionsmodule PSK 43

H4 Hy H3 Hy Hap Hm Lap|Lca Lz Mg My Mx T Ty

Tischteil

Standard |Lang 79 a0

g®

16 29,2 31,0 29,4 40 19 9 100 160 15| M4-9,7 tief| @4H7-5 tief| M3-8 tief 80 E :%
21 37,9 37,9 38,1 50 22 9 130 186 18|M5-10,5 tief| F5H7-8 tief| M4-8 tief 100 'g o
29 51,5 51,2 51,7 68 30 14 155 230 25| M6-15 tief| @6H7-8 tief| M6-12 tief 100
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Prazisionsmodule PSK | MaBbilder

Motoranbauten mit Flansch und Kupplung

Ausfiihrung (A): Festlagertraverse mit integriertem Flansch

72777
|
g‘ N %
ol 1l S R N
SIS | ]
T7
Lzo Lz1
Lr

Ausfiihrung (B): mit angebautem Motorflansch

MFXt

, == 1)
o O
ga S -
SIS E’T’%
- L
Tz
Lzo Lz1
Le

PSK Motor MaBe (mm)
@B, H7 oB;| Bf| @Dzh7| Le(A)| LeB)| Lz Lzs Mg t oTx T,
MSMO198B 30 26,0| 42 5] 70,0 -[ 175 265 M3 7] 45,00 4,0
MSMO31B 50 26,5| 60 5 52,0 12,5 37,0 M4 9] 70,00 4,0
050 MS2N03-B 40 26,5| 54 5 520 12,5 37,0 M4 9| 63,00 3,5
Nema 17-C" 22 26,0| 42 5] 65,0 -l 175 215 23,3 8| 43,80 4,0
MSMO198B 30 28,0| 40 6] 75,0 -[ 20,5 27,0 M3 7] 45,00 4,0
MSMO031B 50 26,5 60 6 50,0 17,0] 32,0 M4| 10,5| 70,00 3,5
060 MS2N03-B 40 28,0| 60 6| 70,0 -[ 205 220 M4 10| 63,00 4,0
Nema 23-D 38,1 28,0| 60 6| 70,0 20,5| 22,0 M4 10| 66,68 4,0
MSMO031C 40 39,0] 60 9] 103,0 27,0 40,0 M4 8| 70,00 4,0
MSMO41B 70 42,0 80 9 83,0/ 250| 580 M5 15| 90,00 3,5
090 MS2NO3 40 39,0] 60 9] 103,0 27,0| 40,0 M4 10| 63,00 4,0
MS2N04 50 37,0] 82 9 775 250| 52,5 M6 11| 95,00 3,0
Nema 23-D 38,1 39,0] 60 9| 103,0 27,0| 40,0 M4 10| 66,68 4,0

N Aufgrund der variierenden ZapfenmaBe bei NEMA-Motoren, ist im Anbausatz keine Kupplung enthalten. Mg @3,3mm als Durchgangsbohrung
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Motoranbauten mit Riemenvorgelege

MaBbilder | Prazisionsmodule PSK 45

Motor mit Riemenvorgelege

G L
Fi’\ Fi’\‘
T
u
7777777777 1 [m)]
O
I
2 L)
1
[
S )
— ‘ (N _
= N\
)
=18
S ‘ -
i ‘ )
k;;—E;
G+
N
A\
W FORR [ \,;\l,,\,\,,\,\,,\,\,,l\,,,\\,l,,,
U g (
ey
\/
Ansicht ohne Motor gezeichnet
PSK Motor MaBe (mm)
D E E F G Gq K Lsq Lsq Lm
i= i=1,5 i= i=1,5| mit Bremse | ohne Bremse
050 MSMO019B 38 76,5 76,5 48,0 27,5 29,0 27,5 139 139,0
MSMO019B 38 76,5 76,5 48,0 27,5 29,0 27,5 139 139,0
060 MSM031B 60 78,0 75,0 64,5 37,0 43,5 33,5 154 154,0
MS2N03-B 54 78,0 75,0 64,5 37,0 43,5 33,56 154 154,0 . )
siehe MaBbilder Motor
MSMO031C 60 103,5 115,0 64,5 37,0 43,5 33,5 180 191,5
090 MSMO041B 80 122,0 122,0 88,0 51,0 57,0 45,5 231 231,0
MS2NO03 54 103,5 115,0 64,5 37,0 43,5 33,5 180 191,5
MS2N04 80 122,0 122,0 88,0 51,0 57,0 45,5 231 231,0
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Anbausatze fur Motoren nach Kundenwunsch

Der Motoranbau bei Linearsystemen mit Kugelgewindetrieb besteht wahlweise aus einem Anbausatz mit Flansch und
Kupplung oder einem Riemenvorgelege.

Die verfligbaren Kombinationen werden in den Auswahltabellen , Konfiguration und Bestellung® der jeweiligen BaugroBe
dargestellt. Neben Motor-Anbausatzen flir Rexroth Motoren besteht zusatzlich die Moglichkeit, Anbausatze fiir Motoren
nach Kundenwunsch zu bestellen. Zur Festlegung des passenden Anbausatzes ist die Anschlussgeometrie des Motors
ausschlaggebend. Die erforderlichen Merkmale zur eindeutigen Bestimmung der Motorgeometrie sind nachfolgend darge-
stellt.

oE
2D
ml
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Die abgefragten MaBe ergeben einen eindeutigen ,Motorgeometrie-Code*:

- 00 - 000 - 000 - 000 - MOX - 000 - O00

@D =  Wellendurchmesser | |

Cc = Wellenlange

@E =  Zentrierdurchmesser

Cq = Zentriertiefe

@F =  Teilkreisdurchmesser

2G = Durchgangsbohrung flr Befestigungsschraube (Gewindenenndurchmesser angeben)
By = Flanschdicke

A = Flansch KantenmaB

Beispiel fiir Servomotor IndraDyn S Typ MS2N04

| G146
f

@50,
i
|
|
|
|
|
|
1
|
l

30 Lm

[1[4]-[2]le]-[o][s][e]-[2][ ][s]-[e][e][5] - [m][o][6] - [o][o][&] - [e][e][2]

" Aus der Durchgangsbohrung @ 6,6 mm ergibt sich fiir den Motorgeometriecode die Typbezeichnung M06 (Gewinde-Nenndurchmesser Befestigungsschraube M6).

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10



Anbauteile und Zubehor | Prazisionsmodule PSK

Motoranbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch kénnen mit dem Online-Konfigurator im Rexroth eShop ausge-
wahlt werden. Voraussetzung hierfir ist die Auswahl der Option ,Mechanische Schnittstelle“ und

,Motor nach Kundenwunsch®.

Abmessungen Kundenmotor
Motor-Hersteller I:Izl
B1: ??? mm B
@ E: ??? mm
gD
¥ 2?2?72 mm c
_H._ ...... —_ £
[
[
[
P
C1: 222 mm ——— @ G: 222 mm
C:???2 mm _ n A: 7?7 mm N
Beispiel
Abmessungen Kundenmotor
Motor-Hersteller n
Motor-Typ 1FK706 | V|
B1: 10 mm ’
G E: 110 mm
g D:
y 24 mm c
H £
B | O | o
N
<
C1: 3,5 mm
_ C: 50 mm n N

47
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IndraDyn S = Synchronmotoren MSM

Motordarstellung schematisch

MaBe / Motordaten

Motorcode™ MaBe (mm)

OA B, c (3 @ Dye @ Eny oF 2 G H Lo
Bremse

ohne mit
MSM 019B-0300 38 6,0 25 3 8 30 45 3,4 51 92,0 122,0
MSM 031B-0300 60 6,5 30 3 11 50 70 4,5 73 79,0 115,5
MSM 031C-0300 60 6,5 30 3 14 50 70 4,5 73 98,5 135,0
MSM 041B-0300 80 6,0 35 3 19 70 90 6,0 93 112,0 149,0

" aus Tabelle ,Konfiguration und Bestellung*®
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Ausfiihrung:

vV vVvyVvVvyvVvyvywy

Hinweise:

Glatte Welle ohne Wellendichtung
Multiturn-Absolutgeber M5 (20 Bit, Absolutgeberfunktionalitat nur mit Pufferbatterie moglich)
Kihlung: natiirliche Konvektion
Schutzart IP54 (Welle 1P40)
Mit und ohne Bremse
Metall-Rundstecker M17
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Die Motoren sind komplett mit Regelgeraten und Steuerungen lieferbar. Weitere Motortypen und nahere Informationen zu

Motoren, Regelgeraten und Steuerungen finden Sie in den Rexroth Katalogen zur Antriebstechnik unter
www.boschrexroth.com/medienverzeichnis.

Motordaten @ Typschliissel Materialnummer
Nmax Mo Mmax Mbr Im Jor mpy, My | o % % 3
(min=") | (Nm)| (Nm)| (Nm) (kgm?) (kem?)| (kg)| (kg)|2¢ 2 |E
S5 5
N|{MSM 019B-0300-NN-M5-MHO |R911344211
5 000 0,32 0,95 0,29 0,0000051| 0,0000002| 0,47| 0,21 2
Y|MSM 019B-0300-NN-M5-MH1 |R911344212
N|{MSM 031B-0300-NN-M5-MHO |R911344213
5 000 0,64 1,91 1,27{ 0,0000140| 0,0000018| 0,82| 0,48 2
Y|MSM 031B-0300-NN-M5-MH1 [R911344214
N|{MSM 031C-0300-NN-M5-MHO |R911344215
5000 1,30 3,80 1,27| 0,0000260( 0,0000018| 1,20 0,50 2
Y|MSM 031C-0300-NN-M5-MH1 |R911344216
N|MSM 041B-0300-NN-M5-MHO |R911344217
4 500 2,40 7,10 2,45| 0,0000870| 0,0000075| 2,30 0,80 2
Y|MSM 041B-0300-NN-M5-MH1 [R911344218
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IndraDyn S = Synchronmotoren MS2N

=)
26 Q )
~w, S— L
N 6 [NN]
8| [EH-————-1
o N C
;
(T
B,
C Lm

Motordarstellung schematisch
MaBe / Motordaten
Motorcode™) MaBe (mm)

OA B, (o Cc,| @De ZE; oF 2 G H L

Kabel Bremse
2 1 ohne mit

MS2N03-BOBYN 58 7,5 20 2,5 9 40 63 4,5 84 99 163 192
MS2NO03-DOBYN 58 7,5 23 2,5 11 40 63 4,5 84 99 203 232
MS2N04-BOBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 162 194,5
MS2N04-COBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 194 226,5

" aus Tabelle ,Konfiguration und Bestellung*®
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Ausfiihrung

Glatte Welle ohne Wellendichtring

Multiturn-Geber

Standard-Geber (B) in Verbindung mit 2-Kabel-Anschluss (Hiperface - Schnittstelle)

Advanced-Geber (C) in Verbindung mit 1-Kabel-Anschluss (AcuroLink - Schnittstelle)

Schutzart IP64

Mit und ohne Bremse

Gesonderte Erdungsanschlussklemme im Bereich des Motorflansches vorhanden (Belegung bei Bedarf)

vV vVvyvVvYVYyyYyy

Hinweise:

Die Motoren sind komplett mit Regelgeraten und Steuerungen lieferbar. Weitere Motortypen und ndhere Informati-
onen zu Motoren, Regelgeraten und Steuerungen finden Sie in den Rexroth Katalogen zur Antriebstechnik unter
www.boschrexroth.com/medienverzeichnis.

Motordaten " Typschliissel Materialnummer
(1]
Nmax Mo | Mpax Mbr Im Jor | My | My, o Eza % 3
(min=) | (Nm) | (Nm)| (Nm) (kgm?) (kem?) | (kg) | (kg) |2 G 8| E
S5% &
1 N{MS2NO3-BOBYN-CMSHO-NNNNE-NN R911384767
9 000| 0,73| 3,46 1,8/ 0,000023| 0,000007| 1,4 04
1 Y|MS2NO3-BOBYN-CMSH1-NNNNE-NN R911384769
9000 115 6.8 18! 0000037| 0000007 2.0 04 1 N{MS2NO3-DOBYN-CMSHO-NNNNE-NN R911384772
’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ 1 Y|MS2NO03-DOBYN-CMSH1-NNNNE-NN R911384773
6000 175 59 5ol 0000070l 0.000040| 27| 0.7 1| N|MS2NO04-BOBTN-CMSHO-NNNNE-NN R911384527
’ ’ ’ ’ ’ ’ ’ 1 Y[MS2NO4-BOBTN-CMSH1-NNNNE-NN R911384528
1| N|MS2NO04-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN  |R911384531
6 000 2,80 12,0 5,0/ 0,000110| 0,000050{ 3,7( 0,7
1 Y[MS2NO04-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN R911384532
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Schalteranbau

Ubersicht des Schaltsystems

Bauteile (lLose beigelegt)

1 Sensor

2 Schaltfahne

3 Befestigungskanal (Aluminium-
legierung, schwarz eloxiert)

4 Spannelemente flr
Befestigungskanal

5 Nutenstein

6 Gewindestift

Montagehinweise

» Zur Montage der Sensoren wird ein
Befestigungskanal bendtigt.

» Anbauseite:
Die Sensoren kénnen links (L) oder
rechts (R) angebracht werden.

» Bei 2 Tischteilen:
Sensorbetatigung mit Schaltfahne
am Antriebswagen (motorseitig).

Links (L)
4 |

gi=— e =

Rechts (R)
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Befestigungskanal

Funktion

— Aufnahme und Befestigung der Sensoren
- Kabelflihrung

Montagehinweise

» Der Befestigungskanal wird an der Anbauseite der

Sensoren mit Spannelementen an den Traversen des

Prazisionsmoduls befestigt.

> Befestigungsmatreial wird mitgeliefert.

MaBe Befestigungskanal
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Befestigungskanal

B
No
B
——
1//‘\. ! —| o
NI
| p—
o
)
T LI_\_F g

PSK MaBe (mm)
A B c D N4 N2 N3
050
060 17,75 8,50 13 24 5,20 5,90 8,20
090 |
AnschlussmaBe
PSK MaBe (mm)
E F G H
050 17,5 26 14,2 3,5
060 17,5 33 16,2 8,0
090 17,5 46 20,0 14,5

Sensor und Anbauteile

Anordnung von Schaltfahne und Befestigungskanal

Pos. Beschreibung Materialnummern
1 Sensor siehe Kapitel ,Sensoren®
2 Schaltfahne
PSK ohne / mit Blechabdeckung
PSK-050 R14190084
PSK-060 R14190085 ‘L‘
PSK-090 R14190086 [%\ ﬁ\ﬁl
PSK mit Bandabdeckung Ig)J @)ju
PSK-050 R14190087 T
PSK-060 R14190088 N T—
PSK-090 R14190089 “&}%h A [E‘ N
3 Befestigungskanal R141901101 (L - 12 mm) :\» | é}) G\ﬁ &\:\ W
4 Spannelement R141900083 Jkk )))"—
5 Nutenstein R117509008 A\ 7
6 Gewindestift M4 R343700502 LQ @_)

€

||

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10



54 Prazisionsmodule PSK | Anbauteile und Zubehor

Sensoren

Magnetische Sensor

MaBzeichnung

- 1) Anschluss
1 2 3 ‘ 2) Befestigungsschraube
™~ o | i 3) Anzeige-LED
{ o) T 4) Position Sensorelement: 2 mm
5.
2 3 1 braun (+)
, < A\p ) 3 blau (-)
,/ .
e 4 schwarz (Signal)
(/ 24
\, 4
\
\‘\ —
. 1 3
37
Anschlussschema
R913037444 R913037443
R913037446 R913037445
..... - ———————
brn! 1 L% @ L bl 1 <U> s _‘
N — L : . =L
blk| 4 FHP-NO 1 PNP-NC [T
—»242 NO | _,ﬂ:_i NC |
blu: 3 .
| 4_33_?? i . ‘ .
! @ 44-\ I <[I—JI> . -j
———— _— s . I |, | )
NPN - NO ‘]7 NPN - NC 4-‘]7
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Materialnummern / Technische Daten
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Verwendung Endschalter Referenzschalter Endschalter Referenzschalter
Materialnummer R913037445 R913037444 R913037443 R913037446
Bezeichnung MZT8-03VPO-KRDS14 MZT8-03VPS-KRDS13 MZT8-03VNO-KRDS16 MZT8-03VNS-KRDS15
Funktionsprinzip magnetisch

Betriebsspannung 10 - 30 VDC

Laststrom =200 mA

Schaltfunktion PNP/Offner (NC) PNP/SchlieBer (NO) NPN/Offner (NC) NPN/SchlieBer (NO)
Anschlussart Leitung 0,5m und Stecker M8x1, 3-polig mit Randelverschraubung
Funktionsanzeige v

Kurzschlussschutz v

Verpolungsschutz v

Einschaltimpulsunterdriickung v

Schaltfrequenz 3 kHz

Pulsverlingerung (Off delay) 20 ms

Max. zul. Anfahrgeschwindigkeit 5m/s

Schleppkettentauglich* v

Torsionstauglich* v

SchweiBfunkenbestandig* -

Leitungsquerschnitt* 3x0,14 mm?2

Kabeldurchmesser D* 2,9 +0,15 mm

Biegeradius statisch* z 5xD

Biegeradius dynamisch* =z 10xD

Biegezyklen* > 2 Mio.

Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit* 5m/s

Max. zul. Beschleunigung* =5m/s?

Umgebungstemperatur -30 °C bis +80 °C

Schutzart P68

MTTFd (nach EN ISO 13849-1)

MTTFd = 2339.0 Jahre

Zertifizierungen und
Zulassungen**

CE @ o¥is

*) Technische Daten nur fiir die angegossene Anschlussleitung (0,5 m) am magnetischen Sensor. Noch mehr Performance, z.B. fiir den

Einsatz in einer Energiekette, bieten die angebotenen Verlangerungsleitungen (siehe nachste Seiten).
**) Fur diese Produkte ist kein Zertifikat zur Einfihrung in den chinesischen Markt notwendig. Anforderung Dokument "Sales Infor-

mation CCC" bei Bedarf moglich.
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Verlangerungen

Einseitig konfektioniert

. Anschlussschema o —— -
= — L
= 1 braun (+) 4 :
3 blau (-) : i
MaBzeichnung 4 schwarz (Signal) is )—!—
| |
Lo . a
3
Cc
=1 0 =
Q=
75 +25
39 L 20
Materialnummern
Verwendung Verlangerungsleitung
Materialnummer R911344602 R911344619 R911344620
Bezeichnung 7000-08041-6500500 7000-08041-6501000 7000-08041-6501500
Lange (L) 5,0 m 10,0 m 15,0 m

1. Anschlussart

Buchse gerade, M8 x 1, 3-polig

2. Anschlussart

freies Leitungsende
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Beidseitig konfektioniert
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MaBzeichnung

Anschlussschema H

4 schwarz (Signal) ! |
|

i
1 braun (+) | ' i i
3 blau (-) -4-J.—i—C4 H
|
!

Smm4+—1(3
1 a 1
. . ‘
3 3
o 2 T =+ T X ainai ==
8 = I%P_ﬁ_u_lf_ ) (] —J—l\‘,ﬁA%E&
—= \ =
75 +25
39 L 32 |
Materialnummern
Verwendung Verlangerungsleitung
Materialnummer R911344621 R911344622 R911344623 R911344624 R911344625
Bezeichnung 7000-88001-6500050 | 7000-88001-6500100 | 7000-88001-6500200 | 7000-88001-6500500 | 7000-88001-6501000
Linge (L) 0,5 m 1,0 m 2,0m 5,0 10,0
1. Anschlussart Buchse gerade, M8x1, 3-polig
2. Anschlussart Stecker gerade, M8x1, 3-polig

Technische Daten fiir ein- und beidseitig konfektionierte Verlangerungen

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Betriebsspannung 10 - 30 VDC
Kabelart PUR schwarz
Schleppkettentauglich v
Torsionstauglich v
SchweiBfunkenbestindig v
Leitungsquerschnitt 3x0,25 mm?2
Kabeldurchmesser D 4,1 0,2 mm
Biegeradius statisch z 5xD
Biegeradius dynamisch =z 10xD
Biegezyklen > 10 Mio.

Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit

3,3 m/s - bei 5 m Verfahrweg (typ.) bis 5 m/s - bei 0,9 m Verfahrweg

Max. zul. Beschleunigung

=30 m/s2

Umgebungstemperatur fest verl.

-40 °C bis +85 °C

Umgebungstemperatur flexibel verl.

-25 °C bis +85 °C

Schutzart

Zertifizierungen und
Zulassungen

€ @ @

LISTED C

A
PS r%is

a) Kontur fur Wellschlauch Innendurchmesser 6,5 mm
b) Kabeltille
c) Kabelaufdruck laut Bedruckungsvorschrift
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Stecker

MaBzeichnung Anschlussschema Ansicht
F-—-—-— 1 Steckerseite
40,8 | | =0
] 1 4
o |
bl | | | |
R901388333 318 1 - =ni : ' 1 3
8= = | | |
I3 |
SW9 I — O i
r-——-——-"—-° A
47 i 1 mm—O i
1] 2 - c 1]
. S I I 4 3
— ! |4 mm——O |
[To] c>\1< | | I I
§ — T ' '
= I | I
R901388352 — | | 1N 2
] O
I I
Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Stecker, einzeln
Materialnummer R901388333 R901388352

Bezeichnung

7000-08331-0000000

7000-12491-0000000

Ausfiihrung

Betriebsstrom je Kontakt

Betriebsspannung

max. 32 V AC/DC

Anschlussart

Stecker gerade, M8x1, 3-polig,
Schneidklemmtechnik,
Schraubgewinde selbstsichernd

Stecker gerade, M12x1, 4-polig,
Schneidklemmtechnik,
Schraubgewinde selbstsichernd

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Anschlussquerschnitt

0.14...0.34 mm?

Umgebungstemperatur

-25 °C bis +85 °C

Schutzart

IP67 (gesteckt & verschraubt)

Zertifizierungen und
Zulassungen

e s @

v
RoHS
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Adapter
MaBzeichnung Anschlussschema
43
- i r—
_ A 5 1) w—— i C |1 4
) w| X — 2 i i i i
5 9 & 41 w (:4 3
50l | RE= ] L
R911344591 3| -l L l3
Lo—.d Lo—.d
r-—-—-——-— A 4
42 ‘ I — ¢t
i I
L — ' 4
) Eq ) - ,
o —Di% KH H@ _‘El; 2i i
ﬂ g = 2. ' '
Q = 3
s —g | [
= - 1 2 ' '
= W H9 = %l = 4] - | .
R911344592 H5 = | i1
i MM
(I 4
Materialnummern / Technische Daten
Verwendung Adapter
Materialnummer R911344591 R911344592

Bezeichnung

7000-42201-0000000

7000-41211-0000000

Ausfiihrung

gerade

Betriebsstrom je Kontakt

max. 4 A

Betriebsspannung

max. 32 VAC/DC

1. Anschlussart

Buchse gerade, M8x1, 3-polig
Schraubgewinde selbstsichernd

2 X Buchse gerade, M8x1, 3-polig
Schraubgewinde selbstsichernd

2. Anschlussart

Stecker gerade, M12x1, 3-polig,
Schraubgewinde selbstsichernd

Stecker gerade, M12x1, 4-polig,
Schraubgewinde selbstsichernd

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Anschlussquerschnitt

Umgebungstemperatur

-25 °C bis +85 °C

Schutzart

IP67 (gesteckt & verschraubt)

Zertifizierungen und
Zulassungen

v
RoHS

u@us @

v
RoHS
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Verteiler passiv

R901425737

R901429917

91,2

45,9

29,8
[
L()»
Q2
R911344592 )
=
R901425737 R901429917
=) (+) (=) (+)
7 5 1 2 3 4 7 5 1 2 3 4
gn ye ye ye ye gn ye ye ye ye
%. %. &é %. . 5. é" é"z é‘& %
4 4 4 4 4 4 4 4
© © © © © ©) ©) ©
30 1 30 30 30 1 3@1 3@1 3@1 30 1
1 2 3 4 1 2 3 4
Materialnummern/ Technische Daten
Verwendung Verteiler passiv
Materialnummer R901425737 R901429917 R911344592

Bezeichnung

8000-84070-0000000

8000-84071-0000000

Ausfiihrung

gerade, flr 1 - 4 Sensoren

Betriebsstrom je Kontakt

max. 2 A

Betriebsspannung

24V DC

Schaltlogik

PNP

NPN

1.Anschlusart

4x Buchse gerade, M8x1, 3-polig, Schraubgewinde selbstsichernd

2.Anschlusart

Stecker gerade, M12x1, 8-polig, Schraubgewinde selbstsichernd

Funktionsanzeige

Betriebsspannungsanzeige

Anschlussquerschnitt

-20° bis +70°C

Umgebungstemperatur
Schutzart IP67 (gesteckt & verschraubt)
Zertifizierungen und -
D v
[ us
Zulassungen @ \e_:'? RoHS

LISTED

Techische Daten und
MaBzeichnung siehe
Adapter
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Zubehor fiir passiven Verteiler
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Halteplatte

Verschlussschraube

4828Tuﬂ'|

30
3,8

Materialnummern/ Technische Daten

Verwendung Fiir passiven Verteiler R911344592 Fir passive Verteiler R901425737 / R901429917
Halteplatte R913047341 -

Bezeichnung 7000-99061-0000000 -

Verpackungseinheit 1 Stick -

Verschlussschraube - R913047322

Bezeichnung - 3858627
Verpackungseinheit - 10 Stick
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Verlangerungen fur passiven Verteiler

R911371982 R911371981
' i \ @

R911371980 R911371983

= — 1 e
MIZ© Ro11371982 Mi2 — r
o~ = — 1 |
() : £y |, le, |
3 3 [

3 |4——I—I-(I 4 !
ﬁm{mﬁ/m‘hm"‘:gla 2 =i
3 H ] ) Q 1 s

il |
| 41 L=5m | 38 |
M12
2 R911371980
©r : _.
3 | 1>——BN
cl | 35 = -
8 | 4)1—' BK
T 75 ‘ ‘ '
| 38 L=15m 20 I_?’_)_':_BU
el
o m—
R |4 Ly !
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Materialnummern / Technische Daten

Verwendung Verlangerungsleitung fiir passiven Verteiler Verlangerungsleitung flr passive Verteiler
R911344592 R901425737 / R901429917

Materialnummer R911371982 R911371980 R911371981 R911371983

Bezeichnung 7000-40021-6540500 7000-12221-6541500 7000-48001-3770500 7000-17041-3771500

Lange 5,0m 15,0 m 5,0m 15,0 m

1.Anschlusart Buchse gerade, M12x1, 4-polig Buchse gerade, M12x1, 8-polig

2.Anschlusart Stecker gerade, freies Leitungsende Stecker gerade, freies Leitungsende
M12x1, 4-polig M12x1, 8-polig

Funktionsanzeige -

Betriebsspannungsanzeige -

Kabelart PUR schwarz | PUR grau
Betriebsspannung 30 VAC/DC
Betriebsstrom je Kontakt max.4A je Kontakt | max.2A je Kontakt

Schleppkettentauglich

Torsionstauglich

SchweiBfunkenbestandig

Leitungsquerschnitt 4x0,34 mm? 8x0,34 mm?
Kabeldurchmesser D 4,7 +/- 0,2 mm 6,2 +/- 0,3 mm
Biegeradius statisch >5xD

Biegeradius dynamisch >10xD

Biegezyklen > 10 Mio.

Max. zul. Verfahrgeschwindigkeit 3,3 m/s - bei 5 m Verfahrweg (typ.) bis 5 m/s - bei 0,9 m Verfahrweg
Max. zul. Beschleunigung <30 m/s?

Umgebungstemperatur fest verl. -40 °C bis +80 °C (90° max. 10.000h)
Umgebungstemperatur flexibel —25 °C bis +80 °C (90° max. 10.000h)

verl.

Schutzart IP67 (gesteckt & verschraubt)

EE;tng:erungen und Zulas c € u@us C@SS \/P_@"_' H;{Is
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Kombinationsbeispiele

L]

1l 0 0 T T

1 0 0 N T 1 0 N T

N T 0 N T

A7)

Bereichsende (-)

-

Referenz

)

Bereichsende (+)

)

—=

Sensoren
mit freiem
Leitungsende

4 1
1 Mext 679 mex1

| —

1 @JMSXJ_ 3 @\ M8x1

L —

1@;M8x1 .w M8x1

T T —

Stecker
R901388333

Verldngerungen flir Sensoren Stecker
<M - Mext
R901388333
R911344602 R911344619 R911344620 —
&> ———- + --2--
5,0m 10,0m 15,0m — R901388352
R911344621 R911344622 R911344623 2
MBX1 a"e) =mmmmmmmmmmmmmms
0,5m 1,0m 20m
S R
R911344624 R911344625 =
1155 R P —
5,0m 10,0 m

: Leitungsspezifikation:
A: schleppkettentauglich, torsionstauglich,
= schweiBfunkenbestindig

ice ,@.. & PG olis

4

M8x1:6°0)1oeeme]
(R Ml2x1' — " !@‘
S MBxL s (79 ===

Adapter R911344592

4 3 4
@ m12x1 l Mlee@. ---------

R911344581
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L 0 N T 1 0 0 T \

N 0 N T

Bereichsende (-)

)

Referenz

)

Bereichsende (+)

Verschlussschraube +
R913047322 '

(o MBXL

[o"eM8x1
‘—E Rl SIS
Stecker
R901388333
Sensoren
mit freiem
Leitungsende
: (o"erM8X1

Verteiler passiv
PNP: R901425737
NPN: R901429917

Verlangerungen fiir passive Verteiler

Leitungsspezifikation:

Ubergeordnete Steuerung

schleppkettentauglich, torsionstauglich, —
= schweiBfunkenbestindig [—
: P
) ‘@" &  PI R o
n;;a:o M12x1
31:_ R911371983 :
. 15,0m .
M12x1
D_ R911371981
50m
Halteplatte
R913047341
—
Verteiler passiv
R911344592 _ R911371980 :
_ 15,0m L
:: M12x1
= Do Ronion e e
50m -
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Betriebsbedinungen

Normale Betriebsbedingungen

Hinweise

Bosch Rexroth AG, R999000480/2022-10

Umgebungstemperatur mit
Rexroth Servomotor

0 °C ... 40 °C, ab 40 °C LeistungseinbufB3en

Umgebungstemperatur Mechanik
(Keine Taupunktunterschreitung)

-10°C ... 60 °C

Verfahrweg spi"

siehe Tabellen ,Technische Daten“

Schmutzbeaufschlagung

nicht zulassig

" Minimaler Verfahrweg, um eine sichere Schmierverteilung zu gewéhrleisten.

Weiterfliihrende Hinweise zur BestimmungsgemaBen Verwendung und Sicherheit

siehe ,Sicherheitshinweise fiir Linearsysteme R320103152“.

Hinweise zur Montage/Inbetriebnahme
siehe "Anleitung Prazisionsmodule R320103170".

PDF Dateien dieser Dokumente finden Sie im Internet unter:

www.boschrexroth.com/mediadirectory



Service und Informationen | Prazisionsmodule PSK 67

Parametrierung (Inbetriebnahme)

Auf dem Typenschild sind
neben den Referenzangaben
zur Produktion des Linear- 4 1 2 3
nische

systems zusatzlich tech- |

Parameter zur Inbetrieb- rexr‘ )th

R12345678
PSK-090-MN-2 MNR: R123456789

L CS: 9876543210 0030 0001 FD:5129 - (7210) -

Made in Germany

5
Bosch Rexijoth AG
D-97424 S(hweinfuri
nahme angegeben.

S (MM) | U (MM/V) | v, (M/5) | A, (M/s?) | M1 (Nm) | d i
T Tl

8 9 10 11 12 13 14 15
1 CNR Kunden-Materialnummer
2 TYP Kurzbezeichnung
3 090 BaugroBe
4 CS Kundeninformation
5 MNR Materialnummer
6 FD Fertigungsdatum
7 7210 Fertigungsstandort
8 Smax Maximaler Verfahrbereich
9 u Vorschubkonstante ohne Motoranbau
10 Vpax Maximale Geschwindigkeit
11 Amax Maximale Beschleunigung
12 M1max  Maximales Antriebsdrehmoment am Motorzapfen
13 d Drehrichtung des Motors um in positiver (+) Richtung zu verfahren

CW = Clockwise / im Uhrzeigersinn

CCW = Counter Clockwise / gegen den Uhrzeigersinn

|
L el |

14 Ubersetzungsverhaltnis
15 QR-Code
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Befestigung

» Prazisionsmodul nicht an den Traversen befestigen
oder unterstiitzen! Tragendes Teil ist der Hauptkérper!

Die Befestigung der Prazisionsmodule erfolgt Gber
Durchgangsbohrungen im Hauptkorper mit Schrauben.
Bei der Befestigung der Prazisionsmodule maximale Anzieh-

j
N
v
X @]

Befestigung mit Schrauben im Hauptkérper

2 A
. N AN
dl"ehmomente nach Tabelle be"achten . . Anschlagkante R
Die Anschlagkante am Hauptkorper erleichtert das Ausrich- - N
ten des Prazisionsmoduls. \1LE
Abdeckblech falls vorhanden vor der Befestigung demontie-
Radius / /
ren.
. . . - . Rmax = 0,3 2
Die Anschlussmale sind den jeweiligen MaBzeichnungen zu
entnehmen.
1 | — — i +
— 0, | ﬁ
T T T
1 | . 1 ‘ ‘ @Dg
NxT=Z 2D
L Bs K
PSK-050 PSK-060
MaBe (mm) MaBe (mm)
L Al Bs| @Dk @Dg T T y4 N| @ L Al Bs| 9Dk| 9Ds T T z N| O
100 10 80 1 150 25| 100 1
150 35 80 1 200 50| 100 1
200 20| 160 2 300 50| 200 2
250 2,5 25 8 4,5 80 45| 160 2| M4 400 3,1 30 10 5,5/ 100 50| 300 3 M5
300 30| 240 3 500 50| 400 4
350 15| 320 4 600 50| 500 5
400 40| 320 4 700 50| 600 6
PSK-090
MaBe (mm)
L Al Bs| 9Dk| @Ds T T z N| Oz
340 200 2
440 300 3
540 400 4
640 4,5 46 11 6,5 100 70| 500 5| M6
740 600 6
840 700 7
940 800 8
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Schmierung und Wartung

Allgemeine Hinweise

Die Schmierung der Prazisionsmodule ist ausgelegt fiir Fett-

schmierung (Fettpresse). Uber den Schmieranschluss
wird sowohl die Fiihrung, als auch der Kugelgewindetrieb
mit Schmierstoff versorgt. Bei zwei Tischteilen miissen
beide geschmiert werden.

Die Anderung des Schmieranschlusses auf Steckanschluss
fihrt auf Grund der zusatzlichen Stérkontur zu einer Ver-

kiirzung des maximalen Verfahrwegs je Schmieranschluss.

Verkiirzung des maximalen Verfahrwegs

Service und Informationen | Prazisionsmodule PSK 69

PSK ohne Abdeckung

PSK MaBe (mm) a) Schmieranschluss
gerade Winkelenaschluss
-050 -8,0 -11,0
-060 -7,5 -10,5
-090 -6,8 -9,8
Trichterschmiernippel (PSK-050) Kugelschmiernippel (PSK-060 und PSK-090)
o Ao
, =z SEEC
v © » 1,5
L
. LAL L
;—l»¢ 4»3,5
10
Material- MaBe (mm) Masse Material- MaBe (mm) Masse
nummer G L, | (g) nummer G Lq | (g8)
R3417 069 09 M4 5 0,4 R3417 006 01 M4 5 0,5
Steckanschliisse gerade?) fiir Kunststoffschliuche und Winkelsteckanschliisse drehbar?)
Metallrohre fiir Kunststoffschlauche und Metallrohre
I o
_ \
S— |
L d ’Hr 2N ‘\ ;
| M | A
777777777777777777 -G (AN A g ! L4
A A | | sw
\\ 1_,// J i
! | |
Sw Le | dans Lg i \
\
L ) -~
Gl
Material- MaBe (mm) Masse Material- MaBe (mm) Masse
nummer da| dast|deo1| G| L| Lg| SW|(g) nummer da| daq|di0a| G| L| Li| Ls|SW|(g)
R3417 071 09 6,0 7 3] M4| 16 5| 62 1,4 R3417 072 09 | 6,0 7 3| M4| 11| 19| 5| 62 1,7

1) Maximaler Schmierdruck: 30 bar (bei Handhebelpresse langsam driicken)
2) Maximales Anziehdrehmoment: Ma = 0,5 Nm
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Schmiermittel

Schmierausfiihrung LSS LPG
Grundschmierung Dynalub 510 Dynalub 520 Konserviert, Grundschmierung erforderlich
(siehe Anleitung)
GroBBe: BASA doxP PSK-050: 8x2,5; 8x5 PSK-050: 8x1; 8x2; PSK-050: 8x2,5, 8x5 PSK-050: 8x1; 8x2
PSK-060: 12x5; 12x10 PSK-060: 12x2 PSK-060: 12x5; 12x10 PSK-060: 12x2
PSK-090 PSK-090

Konsistenzklasse NLGI 2 (DIN 51818) NLGI 00 (DIN51818) -

Kennzeichnung KP2K-20 (DIN 51825) GPO0OO0OK-20 (DIN 51826) -

Schmierung iiber Handfettpresse ja ja

Vorbereitet fiir Anschluss
an Zentralschmieranlagen

Schmierstoffempfehlung Dynalub 510 (Schmierfett) | Dynalub 520 (FlieBfett) | Dynalub 510 (Schmierfett) | Dynalub 520 (FlieBfett)
(NLGI2 DIN 51818) (NLGIOO DIN51818) (NLGI2 DIN 51818) (NLGIOO DIN51818)
Tribol GR 100-2 PD Tribol GR 100-00 PD Tribol GR 100-2 PD Tribol GR 100-00 PD
(Schmierfett) (FlieBfett) (Schmierfett) (FlieBfett)
(NLGI2 DIN 51818) (NLGIOO DIN51818) (NLGI2 DIN 51818) (NLGIOO DIN51818)
Eigenschaften Gute Wasserbestandigkeit Gute Wasserbestandigkeit

Korrosionsschutz
Temperaturbereich: -20 bis +80 °C

Korrosi

onsschutz

Temperaturbereich: -20 bis +80 °C

Alternative Schmierstoffe Tribol GR 100-2 PD Tribol GR 100-00 PD
Elkalub GLS 135/N2 Elkalub GLS 135/N00

Tribol GR 100-2 PD
Elkalub GLS 135/N2
Tribol GR 100-00 PD
Elkalub GLS 135/N00
Dynalub 520

Tribol GR 100-00 PD
Elkalub GLS 135/N00O

Alternative Schmierstoffe
mit H1-Zulassung -

Berulub FG H2 SL
Cassida Grease EPS2

Berulub FB 34-00
Elkalub GLS 367/N00

VP 874
» Hinweise zur Schmierung beachten = Anleitung
Schmierstoff Verfiigbarkeit Kartusche 400 g Eimer 5 kg Hobbock 25 kg
Dynalub 510 Europa R3416 037 00 R3416 035 00
Dynalub 520 Europa R3416 043 00 R3416 042 00
Tribol GR 100-2 PD Welt R3416 031 00
Tribol GR 100-00 PD Welt R3416 032 00
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LSC

Dynalub 520

Castrol Tribol GR 100-2 PD Castrol Tribol GR 100-00 PD

PSK-050, -060, -090

PSK-050: 8x2,5; 8x5
PSK-060: 12x5; 12x10
PSK-090

PSK-050: 8x1; 8x2
PSK-060: 12x2

NLGI 00 (DIN51818)

NLGI 2 (DIN 51818) NLGI 00 (DIN51818)

GPOOK-20 (DIN 51826)

KP2K-20 (DIN 51825)

GPOOK-20 (DIN 51826)
ja

nur mit Einleitungs-Verbrauchsschmieranlage tiber Kolbenverteiler
kleinste zuldssige KolbenverteilergroBe: 0,1 cm3

Dynalub 520 (FlieBfett)
(NLGIOO DIN51818)

Tribol GR 100-00 PD (FlieBfett)
(NLGI0O DIN51818)

Tribol GR 100-2 PD
(Schmierfett)
(NLGI2 DIN 51818)

Tribol GR 100-00 PD
(FlieBfett)
(NLGIOO DIN51818)

Gute Wasserbestandigkeit
Korrosionsschutz
Temperaturbereich: -20 bis +80 °C

Gute Wasserbestandigkeit
Korrosionsschutz
Temperaturbereich: -35 bis +140 °C

Tribol GR 100-00 PD
Elkalub GLS 135/NOO

Elkalub GLS 135/N2 Elkalub GLS 135/NOO

Dynalub 510 Dynalub 520
Castrol Tribol GR 215-2 PD
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Dokumentation

Standardprotokoll Das Standardprotokoll dient als Bestatigung dafiir, dass die aufgeflihrten Kontrollen durch-
Option 001 gefliihrt wurden und die gemessenen Werte innerhalb der zuldssigen Toleranzen liegen.
Im Standardprotokoll aufgefiihrte Kontrollen:
— Funktionskontrolle mechanischer Komponenten
— Funktionskontrolle elektrischer Komponenten
— Ausfiihrung gemaB Auftragsbestatigung

Reibmomentmessung Beispieldiagramme
des kompletten Systems
Option 002 = ! 2
Das Reibmoment Mgs wird lber den E 3
E ! o M,
gesamten Verfahrweg gemessen. E : v s
E |
1) Vorlauf E E 4 ’}‘1 IF\H“
2) Riicklauf 2 0g——yd e l -------------------------------------------
s 5 | A
é MRs 4T 3
E !
l |
t (ms) —»>
Steigungsabweichung
des Gewindetriebs ]
Option 003 1
Neben der grafischen Darstellung der |
Abweichung d Gber den Messweg s € 1 - e T e
(siehe Abbildung) wird ein Mess- 2 Oi“‘;;:;L;:;;';;;'JQ;’A """""""""""""""""""""""""""""""
protokoll in Tabellenform mitgeliefert. 4
0
s (mm) —
Ablaufgenauigkeit
Option 004 T 5’2;
Gierbewegung 1:5 i .
Die Gierbewegung beschreibt die o T \\\ Basislange 100 mm
Winkelabweichung um die Vertikala- g_ gg_’_’____——""——\\\\ ___________________________
chse. Diese Winkelabweichung wird = _0’5 T T
mit einer Basislange zu einer Abwei- -1,0
chung d in mm umgerechnet und im ~1.51
. . L -2,0
Diagramm dargestellt. Die Basislange 95 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
wird auf dem Diagramm angegeben. 0 110 220 330 440 550
s (mm) —»
»Gieren“ " . L. .
:/ Uber den Verfahrweg werden mehrere Messpositionen angefahren. Dabei wer-
Vertikalachse|

> den die Abweichungen bezliglich Gieren und Nicken ermittelt. Hinweis

Die Abmessungen erfolgen im aufgespannten Zustand und gehen von einer
ideal ebenen Aufspannflache aus.
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Ablaufgenauigkeit
Option 004
(Fortsetzung)
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Beispieldiagramme

»Nicken*

PP
5

Horizontalachse

Nickbewegung (Stampfen)

Die Nickbewegung beschreibt die Winkelab-
weichung um die Horizontalachse.

Diese Winkelabweichung wird mit einer Ba-

sisldnge zu einer Abweichung & in um umge-

rechnet und im Diagramm dargestellt.

Positionsgenauigkeit

nach VDI/DGQ 3441

Option 005

Uber den Verfahrweg werden in
ungleichmaBigen Abstdnden Messpo-
sitionen gewahlt. Dadurch werden
selbst periodische Abweichungen & in
mm beim Positionieren erfasst.

Jede Messposition wird mehrfach von
beiden Seiten angefahren.

Daraus werden die folgenden Kenn-
groBen ermittelt.

Positionsunsicherheit P

1,5
1,0
0,5 1
(OO N A 7
-0,5 1
_‘],O i
‘\ I/
l _1,5 B ‘s\ ,'
~, 4

-2,0 | ™. /
—2,5 B \s I'
-3,0 -
-3,5
-4,0

Basislinge 100 mm

(pum)

-100 A ‘ ‘
0 87,5 175

T 1
612,5 700
s (mm) —

T T T T
252,5 350 437,5 525

Die Positionsunsicherheit ist das MaB flr die Positionsgenauigkeit und ent-
spricht der Gesamtabweichung. Sie umfasst alle systematischen und zufalligen
Abweichungen beim Positionieren. In der Positionsunsicherheit sind folgende
Kennwerte berlcksichtigt:

Positionsabweichung P,

Die Positionsabweichung entspricht der maximal auftretenden Differenz der
Mittelwerte aller Messpositionen. Sie beschreibt systematische Abweichungen.

Umkehrspanne U

Die Umkehrspanne entspricht der Differenz der Mittelwerte der beiden Anfahr-
richtungen. Die Umkehrspanne wird in jeder Messposition ermittelt.

Sie beschreibt systematische Abweichungen.

Positionsstreubreite P,

Die Positionsstreubreite beschreibt die Auswirkungen zufalliger Abweichungen.
Sie wird in jeder Messposition ermittelt.
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Bestellbeispiel PSK-090

Bestellangaben Erlauterung
Prazisionsmodul PSK-090-NN-2 Prazisionsmodul PSK-090-NN-2
Genauigkeitsklasse P Prazisionsklasse
Lange 540 Lange des Prazisionsmoduls L = 540 mm
Anschlagkante R Anschlagkante rechts
Schmierung LSS Schmierausfiihrung LSS
Abdeckung 0 Ohne Abdeckung
Antrieb 16x10 Kugelgewindetrieb BASA 16x10
Tischteil

Lange S Tischteillange Standard

Anzahl Ein Tischteil

Tischteil Mittenabstand Ly" - -
Ausfiihrung FOO01 Mit Flansch und Kupplung
Anbauschnittstelle

Untersetzung i=1 Ubersetzung i = 1

Mechanische Schnittstelle MS2NO03-D Motoranbau
Motor

Motorcode MS2NO3-DOBYN Motortyp

Anschluss 1 Motoranschluss ( 1 Kabel)

Bremse Y Mit Bremse

Motorsteckerlage 090 Motorsteckerlage = 90°
Schaltsystem

1. Sensor 120 PNP Offner (NC)

2. Sensor 120 PNP Offner (NC)

3. Sensor 120 PNP Offner (NC)

Sensoranbau 001 mit Befestigungskanal, mit Schaltfahne
Dokumentation 001 Standardprotokoll

" Nur erforderlich bei zwei Tischteilen
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Formular Anfrage / Bestellung
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Bestellangaben

Kundenhinweise

Prazisionsmodul

Genauigkeitsklasse

Lange

Anschlagkante

Schmierung

Abdeckung

Antrieb

Tischteil

Lange

Anzahl

Tischteil Mittenabstand Ly"

Ausfihrung

Anbauschnittstelle

Ubersetzung

Mechanische Schnittstelle

Motor

Motorcode

Anschluss

Bremse

Motorsteckerlage

Schaltsystem

1. Sensor

2. Sensor

3. Sensor

Sensoranbau

Dokumentation

001

Standardprotokoll

" Nur erforderlich bei zwei Tischteilen

2) Bei Motoren nach Kundenwunsch ist der Motorgeometriecode erforderlich

Anbausatze fiir Motoren nach Kundenwunsch (Motorgeometrie-Code)
Die abgefragten MaBe ergeben einen eindeutigen ,Motorgeometrie-Code*:

.DD|_DD_| L0 - OO0 - OO0 - 00 - 400 - 0o

@D =  Wellendurchmesser
(o = Wellenlange
@E =  Zentrierdurchmesser
Cqy = Zentriertiefe
@F =  Teilkreisdurchmesser
oG = Durchgangsbohrung fiir Befestigungsschraube (Gewindenenndurchmesser angeben)
By = Flanschdicke
A = Flansch KantenmaB
Stlickzahl Abnahme von: Stiick, jéhrlich, je Bestellung, oder
Bemerkungen:
Absender
Firma Zustandig
Anschrift Abteilung
Telefon
e-Mail
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Weiterfuhrende Informationen

Homepage Bosch Rexroth Lineartechnik:

https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/produktgruppen/lineartechnik/

Rexroth

Linear mation technology from Bosch Rexroth

= Preces Ristatia. Fulure peool n l

> By =

- ?
S B 20

L

Homepage Linear Achsen

https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/produktgruppen/lineartechnik/themen/linearachsen/

Produktilbersicht der Linearachsen

<

= »
W P B &

iniha

] o
> ™ 4 s

Konfiguratoren und Tools
https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/konfiguratoren-und-tools/

Rexroth ..c.icomcmun

[ [ ...

5 e
3 i
3 o
> In
> L
3
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Kurzzeichen

Kurzzeichen fiir Linearsysteme

Kiirzel/ Bezeichnung Einheit Kiirzel/ Bezeichnung Einheit
Index Index
a Beschleunigung (m/s2?) ky fix Konstante fir fixen Anteil am Massen- (kgmm?2)
Amax Maximale Beschleunigung (m/s2) tragheitsmoment
- — - 5
BASA Kugelgewindetrieb O kg m Konstante fur"mas.senspe2|f|schen Anteil (mm?2)
- am Massentragheitsmoment
By Riementyp ) Ky var Konstante fiir langenvariablen Anteil (kgmm)
Cspe Spezifische Federrate (N) am Massentragheitsmoment
Cew Dynamische Tragzahl Fiihrung (N) L Lange des Linearsystems (mm)
Chs Dynamische Tragzahl Kugelgewindetrieb (N) L Nominelle Lebensdauer
- - in Umdrehungen (min-T)
Csp Dynamische Tragzahl Festlager (N) —in Metern (m)
do Nenndurchmesser Kugelgewindetrieb (mm) Lag Lingenzuschlag (mm)
ds Durchmesser Riemenrad (mm) Lca Lange Tischteil (mm)
fw Lastfaktor (-) Ln Nominelle Lebensdauer (h)
F1, Fa, Axialbelastung wahrend der Phasen (N) L Linge des Motors (mm)
F 1..n
n - - - Lmax Maximale Lange (mm)
Fup Maximale Riemenbetriebskraft (N) - - -
F Kombinierte aauivalonte L belast ) Lw Mittenabstand der Tischteile (mm)
ombinierte dquivalente Lagerbelastun
comb — q. : & & Mpr Masse der Bremse (kg)
Fmn Dynamisch aquivalente Axialbelastung (N) Mea Bewegte Eigenmasse des Tischteils (kg)
For Vorspannkraft am Motor (N) Mex Bewegte Fremdmasse (kg)
Ft zul Elastizitatsgrenze (N) mic Masse Flansch und Kupplung (kg)
Fy Belastung durch eine resultierende Kraft (N) m,, Masse des Motors (kg)
n y-Blchtung - mg Masse des Linearsystems (ohne Anbauteile) (kg)
Fy max Maximale dynamische Belastung (N) -
in y-Richtung Mgy Masse des Riemenvorgeleges (kg)
F, Belastung durch eine resultierende Kraft (N) Mo Dauerdrehmoment des Motors (Nm)
in z-Richtung Mcn Nennmoment der Kupplung (Nm)
Fa max Maximale dynamische Belastung (N) Mg Gewichtsmoment am Motorzapfen (Nm)
in z-Richtung Mge Maximal zuldssiges Beschleunigungsmoment ~ (Nm)
g Erdbeschleunigung (= 9,81) (m/s2) des Getriebes (am Abtrieb)
. Obersetzung O My Dynamisches Langstragmoment (Nm)
ly Flichentragheitsmoment bezogen auf die Mm Dynamisches dquivalentes Drehmoment (Nm)
y-Achse M max Maximal mégliches Motordrehmoment (Nm)
1z Flachentragheitsmoment bezogen auf die z- Mmech Maximal zuldssiges Antriebsmoment der Me-  (Nm)
Achse chanik
Jbr Massentragheitsmoment der Motor- (kgm?2) M, Maximal zuldssiges Antriebsdrehmoment (am  (Nm)
bremse Antriebszapfen)
Je Massentragheitsmoment der Kupplung (kgm?) Mg Reibmoment am Motorzapfen (Nm)
Jdc Massentragheitsmoment des Antriebsstrangs ~ (kgm?) Mgge Reibmoment des Getriebes am Motorzapfen ~ (Nm)
- Mpgs Reibmoment des Systems (Nm)
Jex Massentragheitsmoment der Mechanik (kgm?2) - -
. - MRsd Reibmoment des Riemenvorgeleges am Motor- (Nm)
Jge Massentragheitsmoment des Getriebes (kgm?2) zapfen
am Motorzapfen y Maximal zulissizes Antrich tdes i (Nm)
aximal zuldssiges Antriebsmoment des Rie- m
Im Massentragheitsmoment des Motors (kgm?2) sd 8
menvorgeleges
Js Massentragheitsmoment des Linearsystems (kgm?2) Mgtat Statisches Lastmoment (Nm)
Jsd Massentragheitsmomentdes Riemenvorgeleges (kgm?2) M, Dynamisches Torsionstragmoment (Nm)
am Motorzapfen M 5 isches Torsi t a4 (Nm)
namisches Torsionsmoment um die m
Je Translatorisches Fremdmassentragheits- (kgm?2) x x-);chs; I um at
moment bezogen auf den Linearsystem-Spin- - — - -
My max Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die (Nm)
delzapfen Ach
-Achse
kg fix Konstante flir den fixen Anteil an der Masse (kg) X - - -
- - - - y Dynamisches Torsionsmoment um die (Nm)
kg var Konstante fiir den langenvariablen Anteil (kg/mm) y-Achse
an der Masse My max Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die (Nm)
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Kurzzeichen fiir Linearsysteme (Fortsetzung)

Kiirzel/ Bezeichnung Einheit

Index

M, Dynamisches Torsionsmoment um die (Nm)
z-Achse

M; max Maximal zuldssiges Torsionsmoment um die (Nm)
z-Achse

nq, N, ...  Drehzahl in Beschleunigungs- und Bremspha- (min~1)

n, sen
NA1..n Anfangsdrehzahl in Phase 1 ... n (min-1)
Ngq .. n Enddrehzahl in Phase 1 ... n (min-1)
Nge Maximal zuldssige Drehzahl des (min~T)
Getriebes
Nm Mittlere Drehzahl (min-1)
Nmech Maximal zulassige Drehzahl der Mechanik (min-1)
Nmax Maximaldrehzahl des Motors (min~1)
np Maximal zuldssige Drehzahl des (min~")
Linearsystems
P Spindelsteigung (mm)
Papp Nutzleistung in der Applikation (W)
PF-Nut Passfedernut (=)
Sa Beschleunigungsweg (mm)
Se Uberlauf (der Uberlauf s, muss groBer als der  (mm)

Bremsweg sein. Als Richtwert fiir den Brems-
weg kann der Beschleunigungsweg angenom-
men werden.)

Seff Effektiver Hub (mm)

Smin Minimaler Verfahrweg (mm)

Smax Maximaler Verfahrweg (mm)

SPU Spindelunterstiitzung

ta Beschleunigungszeit, Bremszeit (s)

tq, to, ...ty Zeit flir Phase 1...n (s)

u Vorschubkonstante (mm/U)

V1, V2, ... V, Geschwindigkeit in Phase 1...n (m/s)

Vmax Maximal zuldssige Geschwindigkeit (m/s)

Vmech Maximal zuldssige Geschwindigkeit der (m/s)
Mechanik

Vin Mittlere Geschwindigkeit (m/s)

\'} Verhaltnis der Massentragheitsmomente von ()
Antriebsstrang und Motor

z4 Angriffspunkt der wirkenden Kraft (mm)

b Kreiszahl (=)
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